ESQUEMA ELECTRICO INTERNO

IDENTIFICACION
DE LOS CABLES
DE CONEXION

Marrén: Sentide 1
Magro : Sentide 2

Azul  : Comin
AN Tierra
+ Neutro (comun}
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M1 - Microcontacto Santido 1
M2 - Microcontacto Sentido 2
F - Elsctro-frend magnético

B1 - Bobinado Santido 1
B2 - Bobinado Sentide 2
T -Cdpsulatérmica

NO CONECTAR VARIOS MOTORES EN PARALELO
SOBRE UN MISMO INVERSOR
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‘LI,'—‘E._ Cuando los motores A y B alcanzan su
poslcién de fin de carrera an el Santido 1,
los microconlactos M1y M3 estén
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Cuando s conacta ol inversor en unog
de los santidos, los motoras A y B giran
simultansamenta an [a misma
direccidn.

Cuando &l motor A sa para por fin da
camera an Sentido 2 antas que el
mator B, la corriente dal matar B
retorna hacia al motor A & través dal
condensador C2 & los microcontactos
M3y M1 y el motor A se pong a girar
en ambas direcciones opuesias

& intermilentermante hasta que al B
llaga a tin de carrera.

El| conectar motores en paralaelo conlleva:

— Un retorno sontinus de alimentacidn eléctrica.
— Clua los finales de carrera no & mantengan establas,

E! conectar varios puntos de mando sobre un misme operador pusde
producir doble alimentacian al motor (Santido 1 y Sentldo 2).

Sl sa realizan estos conexionados sa corre sl riesgo que él, o los
operadoras se queman.

UTILICE EN CADA CASO LOS AUTOMATISMOS DISENADOS
PARA REALIZAR ESTAS FUNCIONES DE MANDO




