OPERADORES




B CONCEPTO

El sistema F.T.S. (Fabric Tension System), permite

la motorizacién de grandes superficies de lona

(hasta 70 m2) de proyeccion vertical, horizontal o

con pendiente.

La versatilidad del sistema F.T.S. sin cambio de
aplicaciones, nos permite cubrir terrazas,
verandas, cristaleras,...etc. ]
El sistema F.T.S. es aplicable , tanto en exteriores

como en interiores.

Gracias a su punto de mando a M.B.T., nos
permite una mayor seguridad y versatilidad en la
instalacion eléctrica, y en combinaciones de varios
sistemas.

CABEZA
idem operador HiPro LT

FINES DE CARRERA
idem operador HiPro LT

MOTOR
idem operador HiPro LT

LOS FRENOS
estéatico y dindmico

REDUCTOR
idem operador HiPro LT

EJE DE SALIDA
idem operador HiPro LT




B PRINCIPIO DE FUNCIONAMIENTO

El sistema F.T.S. consta de tres elementos:

- Un operador F.T.S. LT que esta situado en el eje
de enrollamiento de la tela. b

- Un operador F.T.S. LT que esta situado en el eje
de enrollamiento de las cintas de traccion. .'

- Un modulo electrénico en el que se determinan
las 6rdenes hacia el sistema, asi como las
tensiones estatica y/o dinamica ejercidas sobre los
operadores.
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Estos tres elementos son indisociables y
depende de cada uno de ellos el correcto
funcionamiento de la instalacion.




B CARACTERISTICAS

1 - Caracteristicas operadores:

Operadores SOMFY HiPro FTS LT 50y FTS LT 60.

- Reglaje rapido de los finales de carrera. Azul : Comin
Hegro - Sentido 1
Tension de alimentacion hiaron : Sentido 2
- 6 posibles orientaciones de la cabeza del opera- ZA\?TO%/N(?I%I-IQZ fﬁ;;m
dor. Cable no desmontable
5x 0,75mm?

- Compatible con accesorios de HiPro LT 50 y LT
60.

-Capacidad fin de carrera: 41 vueltas para FTS LT
50 y 31 vueltas para FTS LT 60.

Operadores con 2 sentidos de giro y desembrague
eléctrico del freno (manguera de 5 conductores).

Manguera negra RR.F anti U.V., 1m no desmonta-
ble.

Gama de 3 operadores:

-GEMINI FTS 25/17

-ORION FTS 55/17

-ANTARES




2 - Caracteristicas del modulo:

Médulo estanco IP56 :190 x 145 x 80 mm. equipa-
do con 5 prensaestopas con las siguientes funcio-
nes:

- Punto de mando a muy baja tensién a través de
doble pulsador.

- Compatible con automatismos Chronis IB y Soliris
IB.

- Tension dinamica de tela ajustable por tornillo
regulador.

- Tensién final de tela ajustable por tornillo regula-
dor.

- Tension dinamica simétrica: El freno dinamico pre-
seleccionado afectara al operador cinta y al opera-
dor lona.

- Tensién dinamica aisimétrica: El freno dinamico
preseleccionado afectara al operador cinta y/o al
operador lona, segun la seleccién de los microinte-
rruptores.

- Contacto de seguridad.

-Seguridad térmica: desconexiéon de la alimenta-
cion a los operadores en caso de que uno de ellos
active el térmico.

- Desembrague simultaneo de los frenos.

Desaviraguesimubanco ¢ ks frencs

Ainde seleocion S060H:

Peglaje d latersion asimérica

Peghje de latensibn dindmica




B CONFIGURACIONES DE INSTALACION

Diferentes configuraciones de instalacién son posi-
bles segun :

- El posicionamiento del operador (cabeza a dere-
cha o izquierda).

- El sentido de enrollamiento de la lona o de la cinta
(enrollamiento por arriba o por abajo).

Cada configuracién necesitara un reglaje de fin de
carrera y una conexion especifica.

1: Los dos operadores a la izquierda.

2 : Los dos operadores a la derecha.




3 : Operador lona a la izquierda y operador cinta l

ala derecha.

4 : Operador lona a la derecha y operador cinta
a la izquierda.

I
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B REGLAJE DE FIN DE CARRERA DE
OPERADOR CINTA O LONA

Diferentes configuraciones de instalacién son posi-
bles segun:

-El posicionamiento del operador (cabeza a dere-
cha o izquierda).

-El sentido de enrollamiento de la lona o de la cinta
(enrollamiento por arriba o por abajo).

Cada configuracion necesitara un reglaje de fin de
carrera y una conexién especifica.

-Enclavar los pulsadores de fin de carrera de
ambos operadores y situar la tension dinamica y
final en cero.

REGLAJE PUNTO ALTO

1- Posicionar el toldo en la posicién deseada.
2-Desenclavar el botén del operador de lona
correspondiente al sentido de enrollamiento.

3- Desenclavar el boton del operador de cinta
correspondiente al mismo sentido de giro.

REGLAJE PUNTO BAJO

1- Posicionar el toldo en la posicién deseada.

2- Desenclavar el botén del operador de cinta
correspondiente al sentido de enrollamiento.

3- Desenclavar el boton del operador de lona
correspondiente al mismo sentido de giro.




B REGULACION EN EL MODULO

Reglaje de la tensién dinamica de la lona.
Reglaje por potenciometro (de 0 a 9).

Reglaje de la tensién final.

La tension final se activara después de llegar el sis-
tema a final de carrera o después de una orden de
STOP.

anoo & kos frenos

Andesekocion 2060 H
Ajuste por potenciémetro (de 0 a 9). Heghje b tersion asimirica
i A H . ‘2 Peghijedelatension dindmica
Tension de cinta :1/10 de la tension de lona. ol
. .z . Alimentacién 230 V 50 Hz.
Reglaje de la tensién por interruptores.
L . Efl
Simetrica: "
., . . Alimentacién 230 V 60 Hz.
|I. |I. Tension dinamica ajustable en ambos ope-
Pin E'l
orrBorr radores.

Tension dinamica ajustable en ambos ope-
Ill Ill

radores.
OFF M OFF

Asimétrica:
||| .I. Tensién dindmica sobre el operador lona.
Tensién débil sobre el operador cinta.

OFF Il OFF
I Tensién dindmica sobre el operador cinta.
III Ll o
Tension débil sobre el operador lona.
OFFMOFF
Desembrague simultaneo de los frenos.

Utilizable durante la instalacion.
Relaja los frenos en ambos operadores.




M IDENTIFICACION DE LOS CABLES
DE OPERADOR

1 - El botén amarillo del FC corresponde al enrolla-
miento, hilo negro del operador.

2 - El boton blanco del FC corresponde al enrolla-
miento, hilo marron del operador.

CONEXIONADO OPERADORES

- Temporizacién médulo: 6 min..

- Los comunes de los 2 operadores se conectan en
la conexion 3.

- Los hilos de tierra (Amarillo/Verde) de los 2 ope-
radores se conectan junto con la tierra de la ali-
mentacién en una conexion externa.

- Punto de mando doble pulsador con STOP.

- En caso de no conectar un elemento de seguri-
dad, mantener el puente entre las conexiones 10 y
13.

Atencioén:

Separar por conducciones diferentes los hilos de
alimentacion y los hilos de punto de mando /segu-
ridad .
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Azul : Comin
Hegro : Enrollamiento cintao lona
darron : Tension

Giis : Bectro freno
AmardlnVexde - Terra

Azul: Comim

Hegro : Tengion

hiaron : Enrollamiento cinta o lbna
Gris : Electro freno

Amarillo/Verde - Tievra
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B PROCEDIMIENTO DE INSTALACION

1 - Verificar que el sistema FTS elegido se
corresponde con el preconizado en los dbacos de
seleccion .

2 - Preparar los ejes motorizados segun las
instrucciones de montaje habituales.

3 - Enclavar los botones del final de carrera de
ambos operadores.

4 - Montar los ejes motorizados respetando el
paralelismo de la instalacion.

5 - Fijar y enrollar la lona en su tubo de
enrollamiento.

6 - Regular el final de carrera correspondiente al
operador lona, (ver apartado reglaje de fin de
carrera).

7 - Fijar las poleas y las cintas en su tubo. Ajustar
las cintas para una traccion simétrica.

o)

Sentido 1 Brnllanmiento lors,

Sentido 2




B PROCEDIMIENTO DE INSTALACION

8 - Enrollar las cintas en su tubo. @

9 - Regular el final de carrera del operador cinta,
(ver apartado reglaje de fin de carrera).

10 - Conexionar el médulo de control (operadores,
punto de mando) situar los potenciémetros de
tension dindmica y final en el minimo.

11 - Realizar una maniobra completa
enrollamiento/desenrollamiento para verificar los
finales de carrera y regular tensién es dinamica y
final por los potenciometros correspondientes, de
modo progresivo.

Atencidn: Asegurar bien los anclajes de todo el
sistema.

12 - Si es necesario realizar un reajuste de las
cintas, relajar ambos frenos mediante el boton de
desembrague de los frenos situado en el médulo
electrénico.

Terddn dramica .,
I i I-'_ia
AvLEANv Azulli: Azul | Ervollarvient dris,
. AV Azul
Faa ‘ == 1]
' L —— g
Seriido 1 Seriido 2 Brollsrierito cika,



B UN PUNTO DE MANDO PARA UN
SISTEMA FTS

Dos operadores a la derecha, enrollamiento de
cintay tela por arriba.

Atencioén:

- No olvidar de conectar los hilos de tierra.

- La seccion de los hilos dependera del numero y
de la potencia de los operadores.

ESQUEMA DE PRINCIPIO

ESQUEMA ELECTRICO

Palalsh stz s Mol (o] 2)us]
(N
-
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Azul E.

Alimentacion
230V - 50 Hz

Neutro

Amarillo/Verde
AmarilloNerde

Fase

Tierra




B UN PUNTO DE MANDO PARA UN
SISTEMA FTS

Operador lona a la derecha y operador cinta a la
izquierda, enrollamiento de cinta y tela por arriba.

Atencién: @ Q
-No olvidar de conectar los hilos de tierra.

-La seccion de los hilos dependera del nimero y
de la potencia de los operadores.

ESQUEMA DE PRINCIPIO

ESQUEMA ELECTRICO
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Fase
Neutro
Azul
Negro
Gris
Negro
Gris

Marrén
Marrén
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Alimentacién
230V - 50 Hz

Neutro

Amarillo/Verde
AmarilloNerde

Fase

Tierra




Operador lona a la izquierda y operador cinta a la
derecha, enrollamiento de cinta y tela por arriba.

Atencién:

-No olvidar de conectar los hilos de tierra.

-La seccion de los hilos dependera del nimero y
de la potencia de los operadores.

ESQUEMA DE PRINCIPIO

ESQUEMA ELECTRICO

CLEEEETTT] Cofuleel]
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Fase
Neutro
Azul
Negro
Gris
Negro
Gris

Marrén
Marrén

Alimentaciéon
230V - 50 Hz

Neutro

Amarillo/NVerde
AmarilloNerde

Fase

Tierra




B UN PUNTO DE MANDO PARA UN
SISTEMA FTS

Dos operadores a la izquierda, enrollamiento de
cinta y tela por arriba.

Atencién: @ @
-No olvidar de conectar los hilos de tierra.

-La seccion de los hilos dependera del nimero y
de la potencia de los operadores.

ESQUEMA DE PRINCIPIO

ESQUEMA ELECTRICO
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Gris
Negro
Gris

Marrén

Fase
Neutro
Azul
Negro

Marrén
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Azul

Alimentacion
230V - 50 Hz

Neutro

AmarilloNerde
Amarillo/Verde

Fase

Tierra




EJEMPLO DE ESQUEMA DE CABLEADO
DOS OPERADORES A LA DERECHA

Motor cinta Motor lona

Cable 5 conductores

Cable 5 conductores

Centralis 1B
mando individual

Comun




