Guias rapidas de Programacion (CONTROL BOX 3S RTS)
PUESTA EN MARCHA RAP'DA Descripcion de la interfaz Navegacmn por la lista de parametros

Coloque manualmente los batientes en posicion intermedia y bloquee Puse.. | para.
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Memorizar los mandos a distancia Keygo RTS Copla de mandos Borrado de los mandos
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