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Preparacidn del eje motorizado iy

ASISTERTE DE (OLOCACIGH D MOTORES ¥ AUTOMATISMUS PARA ESTORES Y PERSIAKAS ENRDULABLES

Matores RTS

MOTORES ¥ MANDOS 230125 \f (ESTORES DE INTERIOR)

Seleccidn de suministro 24 V pz3
Diagrama de cableado pe
Asignacidn de emisores p13g
Ajuste de los motores p3g

\ v

. ASISTENTE DE CAQCAION DE NOTORES Y AUTOMATISMS PARA PUERTAS DE GARAIES Y PORTICOS
DIECED RTS g3
ANROLL (Puerta de garaje) pis2
FREEROLL msa
AUOVIA (Pidirtico) il
ELIND 500 (Pdrtico) P73
Mandos RTS para puertas de garajes y pérticos ik )
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PREPARACION DEL EJE MOTORIZADO

i i et
o= T o
e - o
[74] F il
E‘_ oS4
(%}
i
[

3 Instalar el tubo en ._.h ) )ﬁj _f_.
! || s N




iNDICE MOTORES RTS

LT ATS ~ LT RTS 81 - IPSO RTS - RECEPTOR CENTRALIS RTS - PLATINA RTS

Ajuste de los matores 1T RTS — 1T RTS (51 pi
Repistro de las posiciones favoritas pE
Borrado y uso de las posiciones favoritas po

(OXIMO RTS = ALTUS RTS = OREA RTS

Como recanocer el DAMO RT3 pio
Carmo recanocer el ALTUS RTS P
(dmo reconocer el OREA RTS Prz
Ajustes motores pizan

Reajuste de |os finales de carrera y cambia de rotacidn despuds del ajuste  pag a a7

Posicidn favorita p2g
OREA KTS: funcidn tension automatica de la tela pan
Borrado de los matares P31
fyuda de programacidn pIz
\ .




AJUSTE DE LOS MOTORES
LT RTS - LT RTS G5l

1  |dentificacldn

Todos o5 ajustes s efectian’
L £on ur emisor fipo TELIE

Eahleadu dll motor = programacian

w f—  —
\_ Soba 1 persiana enrallable (o estor) enthufada a la red elédrica Maovimianto oo )

3 Verificacidn del sentido de giro de la persiana enrollable

S A
&  Inversidn del sentido de glro de la persiana enrallable= s netesaro

Movimiento corty =5
\ »




AJUSTE DE LOS MOTORES
LT RTS - LT RTS (S|
5  Ajuste def final de carrera inforior

_Tooae

] uste ded final de carrera superior

BRECT

L

-
Yo

. ’
B (errar popramacidn
Para memornzar
e ;
otro emisor ver
las paginas i ¥

= s
¢ W
Para anadir un
- emisor ver |as
% Posterior Centralis Posteriar Telis Mavimiente corto - OK y paginas o v 42

7




REGISTRO DE POSICIONES PREFERIDAS *
LT RTS — LT (51 RTS — IPSO RTS — CENTRALIS RTS — PLATINE RTS

Grabar la posician preferido (P desde el punto alto
f ’i? M

Parsiana en posicion alta Parsiana praferida deseada
== s ) Y‘i
e - Afiadir si 83 necasario Mavimbente corts 0K

L% r

Grabar la peskcion preferido (P1) desde el punto baje

Parsiana en posicein baja Posicidn preferida deseada

>0 [ T

--I-.. 55)@ 7‘_2

>

L Ajustar si es necesano Mowimiente corto DK




BORRADO DE LAS POSICIONES PREFERIDAS *
LT RTS-1T (51 RTS-IPSO RTS-CENTRALIS RTS-PLATINE RTS

Borrado de la posiddon preferida alanzada desde amiba




COMO RECONOCER EL OXIMO RTS

1 Mara @ en la etiqueta motor y en la cabeza del motor especifico

2 Referencias especificas

REFEREMCIA  DESIGMACION

10302 HMORTS  ahy 1065319 DMORTS  zohy
1047189 XM RTS 1wy AT OXIMO RIS yoiy
AR XM RTS oy

Longitud del cable de 3m en lugar de 25m

En caso de montaje en el exterior, e importante
que & cable de alimentacion esté arqueado para
evitar la penetracidn del agua de luvia. Debe
preverse una proteccidn adicional para los casos
de grandes prayacciones agua.

10



(GMO RECONOCER EL ALTUS RTS

1 Harm@ en |3 etiqueta motor y en la cabeza del motor especifico

Il-ﬂ Par - .I |.|I
7A ¥ RIS 6

felocdad 17 vuelfss | min

LN

2 Anadido de una etiqueta on el cable mator i g
]

@D

3 Referendas especificas
REFERENCIA  DESIGHACIGN
1020057 ALTUS yo RTS 330
1021165 ALTUS 4o BTS  whi
102308 ALTUS 4o RTS ol
1024075 ALTUS o RTS  13i8
1052447 AlTUS 50 RTS  &hy
1037401 ALTUS 50 RTS  1wohy
1041385 ALTUS 50 RTS  2oi7
1043170 ALTUS 50 RTS 2507

REFEREMCIA  DESIGMACION

04725 MTUS 50 RTS 3sim
Toyouus  ALTUS so RTS  goly
1051303 ALTUS 50 RIS soi
nE7 ALTUS 6o RTS ssiy
&3 MTUS 6o RTS FohT
165102 ALTUS 60 RTS  8shy
166047 ALTUS 60 RTS wohz
167039 ALTUS 6o RTS wony

L (able motor

Longitud de cable de 3m en lugar de 2.5m

o

En caso de montaje en el exterion, es importants
que el cable de alimentacidn esté arqueado para
ovitar la penetracion del agua. Debe proverse
una proteccidn adicignal para los casos de
grandes proyectiones agua.

\




COMO RECONOCER EL NUEVO OREA RTS

Marca @) en la etigueta motor

2  Anadido de una etigueta en el cable motor

&  Reforencias especificas - OREA RTS

REFERENCIA  DESIGNACION REFERENCIA  DESIGNACIGN
ooy OREA 50 RTS 1017 TBI06E OREA 60 RTS s8I17
308y OREA 50 RTS 20017 182050 OREA 50 RTS oy
myzg OREA 50 RTS  25h7 nazos7 (OREA 50 RTS Bsh7
MéRY (OREA 50 RTS  35h7 neyoss  ORES 60 RTS 100f7
mmé OREA 50 RTS  woliy NBY06Y OREA &0 RTS 12007
meodg OREA 5o RTS  soiy
L% &
Longitud del cable de 3m en lugar de 2 5m




AJUSTE DEL MOTOR OXIMO — ALTUS — OREA RTS

1  Programacion

!K1 persiana enrollable estd conectada a la red clictrica Movimienta corto
K Tocles las ajustes se efechan con un emisor lipe TEUS (Imposidie con un [ris BTS),

2 Verificacion del sentido de giro del motor

3 Imersion del sentido de giro del motor {si 65 necesario)

2D VA

Movimiento corto
\ e 21 | GUpImIENtD 32 |3 pemizna P.wJ

13



AJUSTES DEL MOTOR OXIMO RTS

Equipamiento de la persiana enrollable

Uniones
rigidas a cefrajos

Uniones
rigitlas o cerrajas

(on tope en Sin tope en la

la dltima ldmina (ltima lamina
Bjuste automatics p.16 Byuste solo del punte alto pad '

T
i Y i Ty

i X
s (orrea o {omea o

fejes Tlejes

(on tope en la
(ltima ldmina

Sin tope en la
dltima ldmina

Ajuste del punto baje dniamenta p.ao Hjuste de |os puntos altos y bajos p.a
L. e

"



AJUSTE DEL MOTOR ALTUS O OREA RTS

ALTUS RTS

Toldg Ferdana enrallable

OREA RTS

Ajuste del final de carrera alto

Ajuste del final de carrera bajo p.22

Ajuste del final de carrera alto
automdtico

Ajuste del final de carrera bajo p.20

15



AJUSTES DEL MOTOR OXIMO RTS

&  Ajuste automitico

Upiones
rigidas o cerrojos

16



AJUSTE AUTOMATICO DEL MOTOR OXIMO RTS

L Ajuste automatico

Movimiento corto Movimiento oo - 0K )

(odificad el emisor de ajuste

Fara memorizar
obro emisor ver
las pdginas
Gl ¥ 45

|lll|||l

|

Para afadic un

Posterion Tells  Movimiento conto -0K P‘;’;‘;::E;“;

7



AJUSTES DEL MOTOR OXIMD RTS

ﬁ Bjuste dnicamente del punto alto

Uniones
rigidas o cerragos

No tope en la
dltima lémina

18



% AIUSTES DEL MOTOR OXIMO RTS
hmiﬂﬁdinmnﬂn
Validacion de los ajustes

Movimiento corto - 0K

Memorizar ol emisor de ajuste

Para memorizar ofro
enmsor ver las
PAgINGs L ¥ 145

Para afiadir un
amisor ver las
Posterics Tl Mowimiento corto -0K | paginas 4o ¥ 12




AJUSTES DE LOS MOTORES OXIMO RTS o OREA RTS

aplique

(ltima ldmina



AJUSTES DE LOS MOTORES OXIMO RTS o OREA RTS

Mawimisnte corte - OF

Codificar of emisor de ajuste

- Para memorizar
E atro emisor ver las
= Y‘ § péginas 4 y 45
e |
i |- Para afadir
; . . un emisor ver las
L Posterior Telis - Movimianto coro -0k y piRlis ny 42




AJUSTES DE LOS MOTORES OXIMO RTS o ALTUS RTS

ALTUS

Flejes o
apligue

Sin tope en la
tftima ldmina

22



L " Ajustar 5l 84 necesario
Validacidn de los ajustes - prussa. —

N ERE Y

Memornizar ef emisor de ajuste
? — Para memorizar
) B otro emisor ver las
" pginas y y 45
& ui Para anadir
! un emisor ver fas
| PesteriorTelis  Movimiento corto -0k ) pginas 40 y 2

23



CAMEIAR DE LOS FINALES DE CARRERA OXIMO RTS

Equipamiento de la persiana enrollable

Uniones
rigidas o cerrojos

(on tope en la
Gitima ldmina

Reajuste automidtico p. 25

Unionas
[ rigidas o cerrajos

Sin tope en la
Gltima limina

Reajuste del punto alto p.27
Reauste automatico del punta bajo p. 35

h AN
i b
Fleje Fleje
o aplique o aplique
No tope en la
dltima lémina
Topeenla
(ltima ldmina
Reajuste automatico del punto #ka pas Reajuste del punto alto p.2s
Reajuste del punto bajo p.26 Reajuste del punto bajo p.xg
\ AN J




CAMEIO DE LOS FINALES DE CARRERA ALTUS o OREA RTS

ALTUS RTS
R (ambio del punto alto p.a7
: E (ambic de! punto bajo p.26
[ 5 Be
Persiana Persiana
OREA RTS
(ambio del punto alto: automatico
{ambio del punto bajo p.26
| 5§
Persiana

1 (ambio automatico (IMO RTS
e

- -r
f X 4
]i N e
ke 7 segundos desconedar & elckas completos para validar los finakes de retnrndnj‘

5



CAMBIO DE LOS FINALES DE CARRERA OXIMO, ALTUS o OREA RTS

2 Reajuste de final de cirnera bajo

»o

Movimiento corto

Ir & posicicn baja
- ;
A -
| — E
)y
3 e
=0 i T E |
Ajustar la nueva posicion baja Movimiente corto 0K
o

26



CAMBID DE LOS FINALES DE CARRERA OXIMO, ALTUS o OREA RTS

'3 (ambio del final de camera alto

' s
Ir @ posicidn afta Movimiente corta
ﬂ - § }
D)
=0 | |
Ajustar la nueva posicidn alta Mevimiento (oo ok




CAMBIO DEL SENTIDO DE ROTACION
Camblo del sentido de rotacin OKIMO ATS después del ajuste

)@_

T\

{olocar |a persiana fuer de has finales de camera o de su posicidn favorta {my)

A
ume Ia ,@ ' ‘_

perslana

mml'

3 8|

pulsar Mavimiento corto
Movimients carto = Sentide de rotaciin modificado |
r - -
——

Verificacidn del nuevo senfido de rotacién |

L.

28




POSICION FAVORITA * OXIMO RTS/ ALTUS RTS/ OREA RTS

Ll-ﬂ Fijar una nueva posicidn favorita deseada Movimiento corto - OK J
- |
[ —
I -y o N ]
i) T ) T
- YA

Ir a la posicidn favorita Movimiento oo 0K

-
L

™ —=

— ————

—_—

El OXIMD RTS es compatible con el sensor SUNIS ATS, funcién sol Gnicamenta.

* Posicidn fmvarit: Par efeniplo pasicidn “dmings calodins”,

29




FUNCION TENSION AUTOMATICA DE LA TELA DEL OREA RTS

| oste
D
= D)

=YA

Mavimienta corto

L Ajustar la tensidn de la tela Validar  Movimienta corto [

Anuladdn

0 .- =YA

Movimients corto
kL =
\_ Hasta la imterrupcidn del motor Yalidar Mavimianio corla o

NOTA : El borrado del motor ne anwla el tensionade automatico de |a tefa.

30



EORRADO DE LOS MOTORES OXIMO RTS, ALTUS RTS, OREA RTS

Poner e motor en mitad del recorrido

1 Borrar la programacion

‘!I (onectada  Deseonectar o § Cofeclar ;usmmmr 4 E(mzcudn
]5 ]i Mavimienta de 5 52

— Solo el motor requerido estd conectado a la red eléctrien —

-

1

T T

Apres 2 sec. Apies 7 sec.

Posterior Movimiento corto Movimiento corto —-—@
N * Mantener pulsado hasta el segundo movimiento corto —/

5 gl motor se encuentra en el final de carrera superior o inferior, este hace
sabo un clack-clack cuando hacemas un 2-8-2,

El motor esta en modo fibrica:
reiniciar el ajuste motor {p.a)

1



” OREA RTS — ALTUS RTS — OXIMO RTS

OREA RTS - ALTUS RTS - GIIMEI RTS

[£]

H motor efedida un modimicnto de
subida y bajada {clack-clach),
Motor en modo fbrca. Tiens os
finales de carrera programados

Canectar & primer matar

ectar 2 segundos del suministro elédnice n:I"' |'1-.1:-

Wingdn mwimrenin modor
Ver p.33

pero no tiene asociado el mando.
—=

Presionar simuttaneamente fas teclas
de subida y bajada del embsor. £l
mofor respende con wn cack-cladk.
"-‘ﬁﬁu—"

Codificar el emisor presionando
tecls “prog”.

E| motor responde con un
miovemiento.
ﬁﬁp—

Hacer un ciclo complete a fa persiana
enfollable o al estar,

—

i@l sentido de rotacidn y los finales de
recofmido son comectns !

o

FIN

[Mem:dl:l Desconectar
]ﬁ Conedtar

Destonectar .'l, {onectada




L )

i
Efectuar un 2-8-2
en el suministro motar..
Bl mator s mueve dusante
5 sapundos,
| e
Presiomar Ia tecla "prog” del emisor
durante 10 sepundos. £l motor
hace i clacks {ﬂmm._.mm—

| —~——_
Pulsar simultineamente fas taclas
subida ¥ bajada. F motor hace dack-
: dadk.

| Bl
Verificar el sentldo de rotacdn. 5 no
&5 ¢l correcta presionar 1a tecls “my"
hasta clack-chack.

| T
Corregir 0% Tinales do carrera
fver el folleto wxplicativn del motor )

""
Validar (o8 finales de tamer,
pulsande la leds “my"hasta el movi-
mlento del motor.

| —
(odificar el emisor prasionando una
vt la tacla "prog”.
Bl motor realiza un dack-clack,
S

Efectuar um oico complato del matar,

| S
FIN

OREA RTS - ALTUS RTS - OXIMO RTS

33




descoreckar 2

Wingin movimiento del metor
R
Pulsar simultaneamente las teclas de

subir y bajar del emisor
T —

Bl motor efectia un clack-cladk. £
mator o esti programada

—~—
Vierificar ¢l sentido de rotacidn. Si ng
g5 ¢ carrecto pulsar B tecla
ST =hasta ol clack-clack
Coregir los finales de carrera.
{ver ol folleto explicative del motor)
i

OREA RTS - ALTUS RTS - OXIMO RTS °

Validar |04 finabis de carrora pulsando
| tedia “STOP" hasta el clack-cladk

.l
[odificar el emisor presionande una
ver |3 tecla "prog.
El motar hace un clack-dack
g
Efectua i un cide complete a2 persiaed enmilatia

oM
FiN

Doble apagdn

Enuudu
i

P

Desconectard § Conectar
15EQ E Bieg

Conactar el primer motor
aundos en 2l suministro motor

Ningin movimiento del motor. B
MRt ya e5td programado
T—

Efectusar un -8-7
£l motar se mumie durants
& Sesuhos
g

Codificar el emisor presionando una
ver la tecla "prog”,
El motor realiza un dack-tlack.

T
Hater um tick completa 13 persiana enrallable

—
JE sentida de rotacidn y bos finales
de recorridos son cormecios?

o
FIN

¥

.‘

Desronectar fj {onectadn

i 5eg

34




OREA RTS - ALTUS RTS - OXIMO RTS

o

|
Ffectuar um 2-8-2.
El motor se mueye dorante
5 segundos

~—_—

Manlener pulsado “prog” del emisor
{105 ﬁi!‘tﬂ el :1-— daft-dadt

———

Pulsar simuttaneamente las teclas
subida y bajada, £l motor efectia un
clack-dadk

———
Vepificar el sentido de rotacién. 5 no
&5 ¢ correcto présianar B tecla
“my“hasta ¢l dack-clack
"'--"

Programar los finakes de camera,

{ ver &l folleto explicativo del motor )
~emgare

Valickar los finales de camera, pressonands |3
ek “stoghista & clack-clack
—~———

Codificar el emisor presionando una
wer la tacla “prog”,
Bl mtor efectia un cack-clack

~——
Hacer un ciclo completo &l motos
FIN

OREA RTS - ALTUS RTS - OXIMO RTS

35




NOTAS

36



GAMA DE AUTOMATISMOS RTS

EMISORES ¥ SENSORES RT3

Mandos de pared

el ° el ) L

INIS RTS  STTUQ RTS CENTRALIS RTS  CHROMIS RTS EMISOR
CONTACTD SEC

Mandos a distancia : PURE- SIVER - PATID - LOUNGE

[ I-.-. L 5 l ' I
TELIS 1 RTS TELIS Q._HTE TELIS COMPESI0 RTS  IMPRESARID CHRONIS RTS
(] (o] s
1L 3
e .
TELIS SOLIRIS RTS  TELIS SOURIS 4 RTS TELS 1 - TELIS & Madulis RTS
{z0lo para venedanas anentales y
barras de lluminacidn o de calefaccidn)
Sensores exteriores Viento %ol a vienta J sol
Sol
100% autdromos EOLIS 3B SUMIS RTS
- WireFree RTS Wirekres RIS
—
Alimentacian 2 - f - =
dléctrica ——

.’ EOUIS RTS ' SOLIRIS BTS




GAMA RTS

RECEPTORES RTS
Motores

LT RTS <IPS0 RTS - ALTUS RTS - OREA RTS - GXIM0 RTS

Receptores externos

INTERIOR
SPECIAL RENOVACIGN
D CENTRALIS RTS I
(entralis UMO RT3
EXTERIOR
@{ @
Receptor Receptor  Receplor plating  Receptor plating  Receptor platina

universal RTS  alumbrado RTS alumbrado RTS  alumbrade RTS  calefaccidn RTS
con reguladar

Receptores integrados

——

Barra iluminaciin

s

(alefactor

Nota: el receptor universal RTS incluye la gestidn de los automatismos para viento y sol.
Sustituye al receptor Centralis RTS exterior, @ receptar Eolis RTS v el receptor
Salirs RIS

38



INDICE DE AUTOMATISMOS RTS

EMISORES RTS

Afadir y eliminar un emisor RTS mediante un emisor BTS Py A pis)
Programacidn o eliminacidn de un |nis AT Pz & pa3
Programacion de un emisor RTS estropeado o extraviado iy

Programacién de un mando Keviis 0 de un mando mural @dio en un motor fubular ATS  pus

RECEPTORES RTS

(ableado, programacion de los receptones BTS interion/exderion P63 pui
(ableado y programacion del intarface Bus Radio phs a pyg
Cableado del receptor universal RTS 50
Sensores RTS: SolirisfEalisiSunis interion y exteriorThermosunis/belis 300 psia pé2
(ableado de Jos receptores de alumbrado v calefaccion RTS phz
Centralis Uno RTS [y
RELOJES RTS

Chranis RTS pé6 a pro
Chronis Easy RTS [i71 4 T3
TELIS COMPOSIO RTS

Afiadir un mando (emposio RTS mediante un emiser BTS s
Eliminar un emisor BTS mediante un emisor RTS pih
Anadir un grupo en el Composio AT pii
MNombrar un grupo pia

IMPRESARIO CHROMNIS RTS

Presentacidn del Impresario Chronis RTS P79
Afiadir un mando Impresario Chronis BTS a un motor pE
Programar un escenario [
Programar un dia pET
Programar una semana P
Wilizacidn del Impresario Chronis RT5 P93

\ .

9



EMISORES RTS

1 Anadir un emisor RS mediante un emisor RT3

_ Configuracion final

Parte pesterior Centralis & Movimiento corto
T e e

T i
o !

Wit L TR
lebie realizacse denbn de los ¥ mingdos sipu

Parle posterior Centralis  Pare posterior Telis  Movimiente corto - {iHJ

Lo



EMISOR RTS

2 Himinaddn de un emisor RTS mediante un emisor RTS

{Telis u atro mando #T5)

Configuradidn final

Parte p-ushmhr Em!mlls

Parte posteriar Lontralls

Purt! pﬂshenurTEIn

Farte posteriar Tefis

walmlentu orto

Movimiento corto - 0K J

K



EMISOR RTS

1 Anadir un emisor RTS mediante un mando INIS /TS
puracidn in Configuracidn final

INI5 KAIENC: Haces puente entre la pila y prog




EMISOR RTS

Configuracidn final

@ o
m
{Telis u otro manda FTS)

r b

Parw I:HHI'I:'HIH ﬁm!ﬁlli Pam pumnur TﬂH‘i Hmlimimlu worto
- e |- i = 7 lr.'.:r..A,:l_

Movimienta corto - O |




AUTOMATISMOS RTS

tanectan descenectar
25 minimo

A

Nuevos mandos a distandia

Movimiento de s sec.®

-
= /.

Movimienta corto-08

Mavimiento corlo  Farte postesior Centralts ™= Parte postesior Teds - Movimiento corto-0K )
/I\ Para versiones anteriores de Altus y Oréa, no se preasigna el motor con: 3




Programar un mando a distancia Keytis"
o un mando mural radio en un motor tubular RTS

Abrir progmmacion del motor con s mando

.l

L

Duiltar el ip de persanalizacién del mando a distancia v | tapa

[om L3 auga oo ue desoenl D203c hace ot JSnds*s o emguar Kt b gona BE0G=> o mei@der lumnom o It
.

-,

-~

Durinte: %0 segumded, predonar 1o tecls del manda a distandy que dised memonzar con o melor bubalar == ¢l ndica-
, for lumingsn e apaga v el mobor {o reoepbor] efectlia su etroatmentacdn, Programacidn finalizada,

A

L5



DIAGRAMA DE CABLEADO

Maotor con
conexion de cable

Faso
TR
Houtrs | sogy sain |

Tinmn

| 3 hios ¥ 15 mnm?

Receptor RTS
|t ricr
Motor con
conexion de cable  « ]
Receptor

universal RTs

IL\-\.‘_ 4 hllcss % 0. 75 mard L e R A ] = —

o Bt
\ Mautio
Frss
/ T (gt
4 il 15 e i

e
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w-f
Programar de un emisor con el receptor exterior r r~"*
uE‘-' v "W_l'.

Registrar el emisor

\\.]{
o] — e — i
f@ ] sobre Prog del receptor,
el indicador se ilumina
@ 2

i- de color rojo fijo
ﬁ @

Indicador lumineso
del raceptor y 5@ apapa
intermitente
durante 25,

Farte posteriar Telks

W7



1
oA
Pt

Interface Bus Radio
{or et}

Conexion al suministro eléctrico del emisor contacto seco

A No conectar nada en las entradas ,[T antes de programar

Mgt

2 hikxs x 1,5 mm?®

Coptar los motores en ¢ Interface bus radio

Maoyimienta corfo

Mowimiento oo

—fe
' {“

Parte posteriar Telis Emisor contacto seco

Y]



ESQUEMA DE CABLEADOD

CABLEADO DE UN IRVERSOR LLAVE CONTACTD SEC A UM INTERFACE BUS RADN

cabde da 3 hilos » 0.7E mm? 2 hilos ¥ 15 mm?

CABLEADD DE UN SENSOR LLUVIA CON UN INTERFACE BUS RADID

2 hilog x 0,75 mm?

59



ESQUEMA DE CABLEADOD

o~ [on sensores Solhiento (opdonal)  ~

SOLUCIONES AUTONOMAS ‘

Ealis 30 WireFree RTS Sunis WireFree RTS

SOLUCIONES SUJETAS A SUMINISTRO
ELECTRICO <2
*r‘ = »| A=
—_— ._-.-.* Sansar Eoks A1)
a |
| holick ATy | =
N = o
Eolis TS Soliris RTS
>y
Motor con

conexion de cable

4 pabden © 0,75 mim?

LI
BEANLI

¥tk 1A mmE

SECTR: | 'y Meutm
-8t

2tk o 0,78 mmef Fase 3
T B He
& Maviro




0 S el
LN satwe Prog del receptor,
: ol indicador se ilumina
@®

de color roje fijo

o
®@ e

\ J  Sensar
s [ndicadar clel receptor
intermitente y S8 apaga
durante 25

b1




NOTAS




ESQUEMA DE CABLEADO

THERMOSUNIS RTS- SUNIS interior RTS- SUNIS RS-
MO SE REALIZA NINGUN :'r 2
CABLEADD &

SOLIRIS RTS

2 hilog x 0,75 mm?
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REGULACION DEL VIENTO

Sensor Eolis BTS o Soliris RTS — mapa de los vientos

Ajustar
la sensibilidad
del sensor
seglin

su situacion
Geografica.

Zona de

vientos s %o kmih

fuertes -

Zona de

vientos @w k=ih
muy

fuertes swokmm dsma

5t



REGULACION DEL SOL




Sensores Wﬂ’m;—\

i
jarmifet |

SUNIS interior y exterior, THERMOSUNIS WireFree RTS o vema

imt' 2 |

Abwir
prog, -
| VA v w
Farte pasteror Tefis Movlmiento corto = 0%

Sunis exterior

Registrar {progr-

marigrabar}

ol sertsor
Sunis interiar

Thermaosunis interior

56



REGULACION DEL SOL

Activacidn de la funcidn sal: - para Sunis Wirsfre RT3 con un mando 2 distancia tipo Solids BT para
Sunis interior WireFree y Thermosunis BT mediante 13 tecla selectora en fachada.

uda para regular el umbral Sunis RTS — Sunis interior RT5 = Thermosunis BTS
Entrada tipa dama

d; X W
' e
Indicadar lumingsa
2 intermitents durante

; ﬁ@ QEDSEE

EI walar del lndl[adﬂrlumlrm:u 'ﬁlli en fundon del umbral seleccionada
Suris TS o fespecto 2 14 lurmresidad ! o bempesabura ambiente:

Suris Interior B1S Thermasunis K5 = indicadar verde @ luminesidad | o temperatura acual

suficiente para bajar la persiana I el estar,

/_,.--"_ '--.‘ ,/... = B
» ,@ L » @ 3 - indicadar rojo @ lumincsidad ! o temperatura actual ng

{ § !ﬁi‘:,;— -di suficiente para bajar |3 persiana J estor
| Y= = "' "‘3 — = salir del modo dema: - presianando sabre dema,
Sl S - automdtice al cabo de 3 minutgs.,

Para sunis interier y Tharmasunis WireFrea RTS es praferible instalar el automatismo sebre el
cristal, antes de proceder al reglaje de las sensibilidades.

peste

Fachada sun

Fachada estefnorte

o
()

Reglaje del potencidmetro
Regular la sensibilidad del Sansar segdn su
situacidn geografica.

.

=2
c

- A, - M gusta
| estar
| ® ks Ok 5o Kilx oK 5o ki
| |
'\' it " E—
| Me gusta el sol a ‘i
pera e
o Ill'ﬂtejﬂ l;l.lu: 50 Htu Dlluu n-'l-w
—— Prefiens estar
; siempre ('.' ({)
" | Sﬂl.llﬁrj ahsombm SO 5o ¥ 1 Kl
Ve =




L‘ 16-S5ENSOR EOLIS RTS Y SOLIRIS RTS

recegton no reacciona a las sefiales de
Ll g

{H sensor &5 compatitle con
ol raceptor?
5dlo son compatibles los motores
Altus RS,
rea RTS v IT BT5 (51

E-

Comprobar ol suministre eléctrico

o
Volver a programar el captor en el
mistor

i¥a hay 3 sensores programados en el p
mismo metor! |
g

i¥a hay @ emisores Un receptor puede alofar coma ms.2
{omisor y sensor W12 emisores (de los cuales 3 sensoms
programados en el motor? mdx.) 2n s mmmoria,

——

La distancia entre ol sensor
¥ of miores de al menos 30 om.

.
B sensor esti fijado
sobre una placa de metal
R T

Hay un segundo
sensoriemisor instalado " Desglazar ef sensar
a menos de 30 om?

-~

SENSOR EOLIS RTS Y SOLIRIS RTS

=
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e

16— SENSOR EOLIS RTS Y SOLIRIS RTS ]

e ———13
Controlar que no exsts
ninguna radia interferencia
ofasionada
por un radio s, altavocss
Inatimbiicos o un rton de
ardenader inakimbrica..
——

{omprobar con un nuevs sensos P
ok
Devolver &l sensor
a Somiy para andlisis

Deyabyer ¢ matar a Somfy
para U andlisis

SENSOR EOLIS RTS Y SOLIRIS RTS

El toldo e cierma ila cuando hay algo de viento

Comprobar que ¢f potencldmetro
wiento no edté o moda DEMO,
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EOLIS 3D WireFree RTS — (olocacién del producto

(olocacidn de las pilas

o )

O, u ]
iF M

Colocar las pilas correclamente
El indicador s ilumina 1 segundo

L .

(olocacitn del soporte

(o adhesivo Lon tomnillo

:4~:+§<

ﬁh: PFosicionar preferentamente
al final de la barra de carga oK
{sersibilidad amplificada a las vibraciones del lugar. =
= Prestar atencidn a los repliegues de los brazos —
\ v
60




EOLIS 30 WireFree RTS

Programaclon = (tras la colocacion del soporte)

YA YA

Movimienio certo Interior del Ealis 30 Movimiento corto

0

(Y, Ly — 1= sensibilidad fuerte
| 9= poca sensibilidad 2 |23 sacudida

Insertar en la tapa

{docar en el sopodte




EOLIS 3D WireFree RTS

Hacer mover el estor
hasta la amplited ‘
maxima deseada...

Colocar el Eolis 30 en al soporte -.hasta que el estor suba

Quitar el Eolis

de su soporte
Y durante 2y & sap

i 4

Hacer mower of estar
s hasta la amplited maxima deseada.... hasta que |a el estor suba,

”
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Programacion de las lamparas

Rampa de alumbrado

@ la lampara se enclende.... ||
14

.y 5B apaga

s
La limpara se ilumina de i]

=N manera intermitente 1 vez
k. Parte posteriar Telis g

La lampara se encende...

..y 50 3paga !

La lampara se ilumina de
manera intermitente 1 vez

ieioe '=15
Parte posterior Telis

63



e |

ESQUEMAS DE CABLEADO nlﬁ?":;%".
CENTRALIS UND RTS g

Maotor con
conexion
de cable

amarilka_
varde | =

PARTE POSTERIOR

3 hilos % 1,5mm=

e Fase
2350k | MEUTD
Tierrs e

GAMA ATS
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NOTAS




PROGRAMACION DEL CHRONIS RTS

Pantalla de conbrol
Tecla Programacion

| Diadala
= SEMAn:
E — Hora cosmiente
\a
B Verena (3l
Santido dal | Horade
E pral:'m'rmn n!{dan gmgramacﬁ”#gdu nado
E Dia
()
e L Mes
E |- Ao

INDICE

fambio de la hora de verano a la hora de inviemo pbT
{ambio de la hora de invierno a la hora de verano 1

Ajustar la hora paT
Ajustar la fecha pba
Fmgrarrin:lun de la hora de apertura phg
Programacion de la hora de cierre phg
Los diferentes modas de programacidn pro
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PROGRAMACION DEL CHRONIS RTS

Seleccion del modo semanal para la prog amﬂn’:’rn :
— — - -
IMEDﬂ l lﬂﬂﬂ f mnﬂ lllkw Descipodn de
SEL sy v s B los modos
al final del
i i i rapitula

\Frosionar sobre ST Diejar de presionar cuande aparez 20000 OK

N

Cambio de fa Prma m* verano a la hora de invierno

1 & BT
L y |
viogo| \ioos} (. Gosoe| Fosoo
[
LSaIFda Presicnar sobme SET Mantoner presionade laSpasmaW Validar

Camblo de la hora de Invierno a la hora de verano
F T T

b b 0 i s

15 1
| Salida Presionar sabe SET - Mantener presionado 1aWpas2a s Vakidar )

iosgg| [oaog] Fosodl | "?EF Lf
i =

15
Salida Presioenar sobe SET L sard estd Inleemilente Ajustar |2 hota Validar )
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PROGRAMACION DEL CHRONIS RTS

Programacion de la fecha

1
Salida Presianarsabre §  La fecha aparece

Programacion det d{l

Ro) Bae Qoo Bl
X

<

15
Presionar sobre SET  lola esfi intermieme. Mjustar el dia Bl dfa estd intermitente

Programacion del mes

’é EE‘HJ Ei@gﬂﬁ ;LM

Preganar Bimeseddinteemitente  Ajustar ebmes  Elmes esta inftermitente

Programacion del mas

-0 B I B B
0 Ewg} TEQ SRy R

Preganar Blaia et Intermfarie  Ajustar &l afio  El afio estd intermitente  Validar
68
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PROGRAMACION DEL CHRONIS RTS

.ﬂu‘ustar la hora dl apertura

:auzﬂ -:Eua o lena’}-

_____ F
[eriitih

13 nusvz hom de sehida
Salida Presionar soboe SET (2 hooa estd intermitente  Prasionar pri pmet-dhe

Programacidn de la nueva hora de subbda para cada dia de la semana

@m’rmdiarajuﬂarla nued bora de wbide  Begivalm dia y ajistar s nueves horg de ibida Vilidar

Ajuste de [a hora de cierre

iagg| [eng Doens

| S

Partida  Presionarsobm SET L2 hora estd imtermiente  Presionar |3 hom de apdi zarpedaa

Programacidn de la hora da bajada para cada dia de la semana

15 15
el ol y it e o de b gl ol diay e b s s de B Vilidar
60
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PROGRAMACION DEL CHRONIS RTS

Seleccion de los modos de programacion

EH IE[ Modo semanal o diario
TN

A Modo aleatorio
IE' E”] Moda que utiliza la programacion semanal o diaria y que desvia las
EE__f_ horas prasintonizadas en +- 15 min. para simular una presencia.

{11 Tiempa diferido es una programatidn de apertur y de derre de |2 persiana
[BG 1| enrcdlable en funciin de la salida y la puesta del sl con la pesibilidad de
~ ajustar [z curva media de radiackin solara +- thssmin sabee la
apertura y el deme,

Tiempa de pacada es una programackin de apertura y de dere de |3
persiana enrollable en funcion de la hors de salida y de puesta del
50l con |a posibilidad de establecer una hora de apertura mds
femprano y una hora de cierre ms tande durante ef periodo estival,
{Mada cosmic 1 por defectn]

K Modo cosmic 1 @ existen 3 programaiones distintas,

] Modo cosmic 2
h‘ﬂ [T Modo que utiliza la programacidn semanal ylo diania para la
LO52 | subida y que utiliza ¢l modo Cosmic 1 para la bajada.

desactivado por los demds programas.

1 Mado OFF: Chronis funciona como un sencillo emisor y estd
i 000
OFF

= Qi Fl modo estd desartivada fu, B modo o5t desartivado
35 S

Seleccion de los modos de programacidn

Biogg| Wiogs) Wingr| B Mo
2 S

\Salida Presionar sbre ST Dejar de presionar cuando aparezca el modo deseadn )

TO



PROGRAMACION DEL CHRONIS EASY

Fantalla de confrol

LE

——

Modo automsatico

Aumentar & valor
Disminuir e valor

Relej |

Senlidocela 1
prélllmanrdan

INDICE

Puesta en servicio pr2
Ajuste de 1a hora pT2
Programacion de |a hora de apertura pi2
Programacion de la hora de cierre pma
Activacidn | desactivacion del reloj pra

n



PROGRAMACION DEL CHRONIS EASY

b _puesta an senvico_c
S

Iﬂﬂﬂﬂ‘[ 2
!

Ajuste de [a hora

000 [@fﬂf‘l &m ]

E E‘JE b M l&.mmﬂ

f ﬁ__‘! @«




PROGRAMACION DE LOS RELOJES CHRONIS EASY

Activacidn y desactivacion de la apertura automatica por relo




PROGRAMACION COMPOSIO RTS
Mando a distancia que permite
formar hasta 20 grupos.

Pantalla de contral

Cada casilla corresponde a un grupo en el
que puede programarse 1 0 varios molores,

Permite navegar dentro de la pantalla
(Amiba/abajo, izquierdaideracha)

Parmite validar una linea en la pantalla

Informacian an pantalla

- Permite validar la seleccion de la pantalla complata

Bl Permite voiver a la pantalla anterior sin validar

Subir

Posicion favorita

Bajar

INDICE

1 = Afiadir 1 motor ya programado a un grupo PTS
2 - Eliminar 1 motor de un grupo pib
3 - Afiadir un motor de un grupo a otro grupo pir
§ - Nombrar cada grupo p78

™



PROGRAMACION COMPOSIO RTS

_ (Configuracidn inicial b Configuracidn final
Pvesl
| 1Telis u alre manda RTS) ) {Talls u otro mande ATS)

1 = Afjadir 1 motor @ un grupo

Movimiento corto

Telis Centralis

Farta Nmmrbm By Mewimiento coro - OK
75

Elegir un grups




PROGRAMACION COMPOSIO RTS

Configuracidn final

Farte potetior Parte posteriorn
Telis Centralis

Movimients corto

Parte posteer fomposo K1Y Mowimienta corto - OK
76

Elegir un gnupo




PROGRAMACION COMPOSIO RTS

(Configuracidn inidal

Configuracidn final

Parte posteror
Composio RTS

A Hegir el pripa de motor para afadic

Pt porwir Compoiio RS Mindmbento corto - OF

7




PROGRAMACION COMPOSIO RTS

Validar Validar Escribir 12 primera letra \alidarla
seleriin

Eseribir cada Ietra de I3 palabra

I.‘alhtar el nombre Presionar [ para volver a la pantalla de inicio
78




IMPRESARIO CHRONIS RTS
MANDO A DISTANCIA QUE PERMITE CONTROLAR LA
AUTOMATIZACION DEL HOGAR

Pantalla de control

Permite navegar dentro de la pantalla
(arbalabajo, izguierdaiderscha)

Permite validar una linea an la pantalla

Infarmacién en pantalla

' Permite validar la seleccion de |a pantalla completa

. Permite volver a la pantalla anterior sin validar

Tecla de lanzamiento del programa

Detener la maniobra

iNDICE

1 - Presentacion de Impresario Chronis TS péo
2 - Anadir mando Impresario Chronis RTS a un motor  p81
3 - Programar un escenario i1
4 - Programar un dia pET
5 - Programar una semana pao
6 = Utilizar el mando Impresario Chronis KTS pod

9




1 PRESENTACION DEL MANDO IMPRESARIO CHRONIS RTS

Bl mando Impresario Chronis RTS parmite programar
ambientes de vida {escenarios)

y controlarios de modo manual

o automatico,

a |a hora deseada.

20 productos maximo

Bo



2 hHADIH EL MANDD IMPRESARID CHRONIS RTS A LUN MOTOR
] . L tunfigumiﬁn final

, [Telis u abio mando AT5)

Escopger el nombre del motor

Liﬂa:dma:mllﬂa: Saeu:imarywidar ' Validar Yalidar
B

A




ANADIR MANDO IMPRESARIO CHRONIS RTS A UN MOTOR

- Qo m-

Escribiir |a letra deseada  yalidar ol nombire
i validar
Continuar letra por letra

Registrar mando Impresario

Mando Individual

§‘I||:i[|_

Parte Parte posterior
postarior Telis  {antrales

Movimiento corto

Patte postoron lmpresatio FTS Movimiento corto




Comprobacian

B« G«

Validar

Verificar &l Sequir el
funcionamicnto procedimiento
secuendial para los productos

y validar siguientes, si necesario

B

Yolvera la
pantalla de imicio

E]




3 - PROGRMAR UN ESCENARIO

Elegir al nombre

Oe

Seleccionar y validar

Senmu y validar

o

Walidar

&

Seleccionar fvalidar

Seleccionar y validar

By




PROGRAMAR UN ESCENARIO

Asignar la orden deseada a cada uno de los productos

Subida Fosicion Bajada  Minguna
favawita accldn

Hfsignar la orden a cada
producto de fa lista

Q =
Il

Pasar ’ ":"' productos Validar el escenario

sipulentes

Valver a la pantalla
de inido




PROGRAMAR UN ESCENARIO

Comprobar el escenario

Activar la pantalla Elegir el pscenario

para comprotar

Presentar ol esconarie deseado

86



44 - PROGRAMAR UN DIA

Significa asignar un horario (o el modo crepuscular)
a Uno o varlos escenarios
& Incluir dichos escenarios en un dia.

Horario

& posible medificar, duplicar o crear dias {6 como maximo).
Un dia estd formado por & escenarios como mdxima.



PROGRAMAR UN DIA

Selexdonar yvalidar Selecdonar y validar Seleaionas v valdar Seleccionar y valdar
W'

Validar Validar

Sl

Yalidar

Flagir el moda
y validar




g‘
Seleccionar telaccionar Validar Seleccionar ol

escenario y validar

Selecionar Validar Saleccionar Seleccionar
la hora 1a hora y validar los minutos

B«
o

Yalver ala
pantalla de micio

Seleccionar  Seguin 1 progrRamacion
s minulas ¥ validar §i meCEsario

Validar

Bg



5 - PROGRAMAR UNA SEMANA

Significa integrar an una semana los “dias tipa".

Es posible modificar, duplicar o crear dias (6 como maximao).
Un dia estd formado por 4 escenarios como maximo.



PROGRAMAR UNA SEMANA
Seleccionar y validar Selecconar y validar Selecconar y validar

Seleccionar y validar Seleccionar y validar Validar




PROGRAMAR UNA SEMANA

Validar

Saleccionar el fipo de dia
deseado para el dia

Wolver & la pantalla
da inicio

B«

Seguir la programacidn
dia por dia




6 UTILIZAR el mando Impresario Chronis RTS

B emisor gnicamente af
5U €asa, sepun dos

Pusihiad da programar
comtrolar los escenarios

Mado dia

Fl soporte mural debe instalarse en un lugar con radio alcance suficients
para controlar el conjunta de les productos.
Para asagurarse de eso, panar en marcha um escenario en e legar
previsto de l instalacion del soporte,



NOTAS




iNDICE

MOTORES CON MANDO COW COMEXIGN DE CABLE

=1
Preparation y cableado poG
Repulacidén de los finales de camera par
LSyo
Preparacion v cableada pod
Ragulaciin de los finales de carmera (99 &l 100
(24
Preparation y cableado iz
Repulacidn de los finales de camera pio3
Ajuste tras el acortamiento considerable de los rieles proy
ST
Preparadion y cableado 05
Regulacion de los finales de camera pina
ILMO
Preparation y cableado a7
Puesta a cero piog

\ .

a5



AJUSTE DE LOS MOTORES
LT - LT (58l

§i &l batdn “Bajada” hace subir la persiana,
Inweertir los cables negro v marrdn

g6



AJUSTE DE LOS MOTORES
LE=LT'€5

3 Ajuste de la posidan de parada baja

r
.




AJUSTE DE LOS MOTORES
LS 4o
1 Anbes de establecer [3 pensdana [estor) en ol &, lociizsciin del sentido de subida

| Sentido 1; Subir Sentico 2, Subir Fijar I pessiana {estor)
o8




AJUSTE DE LOS MOTORES
LS 40

3 Internupddn automatica en final de @rrera alta: 1 posibilidades

Moleta “subida” Ol == J

5 la grsiana sube demasiado

Molbeta "subjda”

Para Infarmaodn; 7 vueltas de moleta =1 vuela de e

99



e

AJUSTE DE LOS MOTORES
L5 4o

-~

.

>

Moleta "bajada”

T la parsiana se detiene antes de final da carmer baja

I

L.

a8 la persiana baja ﬁnmaﬂmu

-~

Mofeta "bajada”

1

‘Hl”“
B
:

t+'

Y _

I:|

L.

100



NOTAS

1



AJUSTE DE LO5S MOTORES
IP50

1  Ensamblaje del af

1Ps0 Lorona Rueda ‘ tnntm[ )

Dar yueltas o eje en el sentido de fa bajada
b manieniendao {a cabeza del matar J

9

3  Montar 2l eje en la ja




AJUSTE DE LOS MOTORES
IPS0

5  Ajuste de la posicidn de parada alta

[ijar la parsiana ﬁl Bajada prohibida 114

El ajuste de la posicion baja se realiza automaticamente tras el ajuste de k2 posicicn alta,

Acortamiento posible de oy reles (Som midx.)

103



AJUSTE DE LOS MOTORES IP5S0
UNA VEZ INSTALADOS EN EL EIE

L

fibrie 12 caja
. : ] i' .. —

Parada cuando los cerrojos sean accesibles Soltar los cerojos v

—

Detemer cuanda fas fijaciones

de ls cerrojos sean accesibles, AT 48 NURo 1a persiana)

0K~ Carrar |a caja .

-

104



AJUSTE DE LOS MOTORES SLT

Modor izquierda  Modor derecha Puesta a cero de los finales de recorrido )

%i ol botdn * Bajada ™ hace subir la persiana,
inwertir los cables negro y marndén

105



AJUSTE DE LOS MOTORES SLT

Motor izquierda Motor derecha

| Fara 10 om. antes del dere de la caja Motor izquierda  Mofor derecha >

5  [omprobacidn

]

106



MOTOR SIN AJUSTAR
ILMO

T  Ersamblaje del efe

M0 {orona

Y,

2 (ableado motor

K XC

\\H_,,.. w1y ] )

3 Verificar &l sentido de rotacion

51 B9 necesario, invertir
el cable negro y el
fmarn

IMPORTANTE

El eguipo de la persiana enrollable debe incluis
uniones rigidas o cerrojos asi como topes en la
dltima lamina.

107



ILMO BORRADO :

necesario Unicamente en el caso de reutilizacién de un mismo mator o eje
motorizade en otra persiana enrollable.

1 [ableado existente

Para la puesta a cero de un motar ILMO, conectar

= juntos los cables "bajada v subida™ en la fase hasta
m que | persiana rodante efectie un primer y un
segundo vaiwin,

108



iNDICE

MANDOS Y AUTOMATISMOS CON CABLE

(ONMUTADORES

Lonexiones grohibidas o
Lableado conmutador n
Lableado doble conmutadoer doble piz
MANDOS MULTIPLES (Varios mandos para un motor)

Telernuptar pnz
MANDOS AGRUPADOS (Un mandao para varios motores)

GR3 Y
(381 s
RELOJES

Cableado Chronis Uno [ 10]
VIENTO / 50U

Lableado Eolis T
Lableado Soliris Uno pne
MANDOS INDIVIDUALES Y GEMERALES @ LINEA BUS

Cableado Centralis Uno |8 y Centralis 18 g
Lableado Centralis Uno 1B v Chronis 18 P20
(ableado Centralis Uno 1B y Soliris 1B pn

109
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CONMUTADORES \=rereiied

— = [,

Morfie Desoenme

Punto de mando no conforme o doble punto de mando;
Log maotores na sopartan &l suministrg
en las dos sentidos de rotacidn al misma tiempa,
por lo que esta prohibido ardenar un operadar por dos interruptares
e Lipa alumbrada o conectar dos conmutadanes en paralelo
[ver mandosmilttiples png-ng}

L EdEE

Varios motores en un solo punto de mando:
A causa de su becnologia interna, los finales de recomido de los motares
con finales de carmer mecdnicos sdlo separtan dos medones (o mds)
cableados en un misma conmutadar
Por lo fanto, estd prohibido conectar varios motares
a un misma puribo de mando.

k- | - b

PaRu REALITAR ESTOS TIPOS de instalaciones, ufilizar cajas especificas.
[Ver mando agrupado przo-12)

no




ESQUEMAS DE CABLEADOD

m

-
Maotar con cable

AL

&




ﬁ;::;ﬂ

de

ESQUEMAS DE CABLEADO |erermant |

1650, momtd
e e
Doble conmutador

Motor Maotor
con cable con cable

4 candas 0,75 mid

A nakrkas ® 1.5 mmd

1z



ESQUEMAS DE CABLEADOD




o
ESQUEMAS DE CABLEADO \msin)

e e

Mando agrupado GR3

Motor con cable 1 Motar con cable 2 Motar con cable 3

dpanes 0TS

FE R L L L
Ll
(]

simnalme o s cabibes

Emmmmml

“Tiarma" [amarilafearda) Meautra
L R0 | Faso
1t
A cablas ® 0, 75mm? ha Tara
200 S = 3nex )
1.5mme _J

2 cables x 1.5 mm# Fase Mautra B Phasa
- empalme de ks cables
Teutrs” {azul)

g



ESQUEMAS DE CABLEADO

Mando ag

Mabar con cable 1

4 cabbes x 0,75 mm?

Haia opsarador 2
¥ opsracar 3
azul

& opsradar 4
¥ operadar 4

Hacia oparador 4
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ESQUEMAS DE CABLEADO

CHRONES UND

1né



ESQUEMAS DE CABLEADOD

7



ESQUEMAS DE CABLEADO

SOLIRTS UND

4 coties = 0,75 mond

na




ol
ESQUEMAS DE CABLEADD @

WEC
CENTHALIS UMD |B Y CENTRALIS |B

con cable

3 cabies w 0,75 pard
Haci olo Caninia LSO 3

Plogieia da terminis i cs de Sersmide T
1o Dot manda genanl
2o Bkl ria it parsid
2 = B o gatmisl

10



ESQUEMAS DE CABLEADO

CENTRALIS UND I8 ¥ CHROMIS 1B

4 cables w1 5mm? |

Havia oirn CENTRALIE UMD B

A ool ¥ LTS

3 cabli 50,78 sl

Ting et dla trmmirsien de n copm de dwriecidn
| & Comin mancn gesm:

2 = Suhr mast geeal

3 = Hgar maric gemseal
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ESQUEMAS DE CABLEADOD

CENTRALIS UMD 1B Y SOLIRIS 16

con cable

3 pafides ¥ 0,75 mn?
Hatt ebn CENTRALIS UNGB

=



NOTAS
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INDICE

Eleccion de tranformador segin el motor Py
Estores orientables
i\ - Radio  + Mando individual
Receptor RTS integrado = Suministro 1.1 A [
« Mando agrupado

Recaptor BTS con suministro 24V - 258 integrado piay
= Mando individual y general

Reteplor R1% Nleprad — urmmisi 0s 100 [
Recaptor BTS integrado = Suministro 2.5 & pug
24V - Filaria - Mandao individual
Lentralis I 1B — Surministra 1.50 M0
+ Mando individual y general
Lhranes 1B - Suministro 2.74 [EL
« Mando agrupado
Centralis DT 1B = Suministro 2.7 A P
7oV - Radio - Mandao individual
Reteplor para vanacion sim m [T
230V - Filaire - Mando individual y agrupado
Animeo Moco 4 AC [
Estores verticales 24\ - Radio exterior

~ Feceptor K15 extenor — SUmINISo 246 — 2.7 & [
Radio infegrado

» Sonesse 30 RIS [
24V - Filaria
« Sonesse 30 Dry contact « {entralis ] [
MUSTES ¥ PROGRAMACIONES
ANADIR 0 ELIMIMAR LOS EMISORES pizE
Modificacion y reajuste de los ajustes [EE)
Fegulacion Venadana o esier enrollable [
VeriTicacion del sentda de rotagon [0
Teriicaaon del sentidn O feacon e 14 ieda 0 ajuse. gD
Reajuste de la velocidad de rolacion [
ESTORES VERTICALES Motor [T 28 Pyt
5 Pasicion intermedia [T F
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Motorizacion 24v para estores interjores de pequeno y medio tamario
Eleccién de un transfarmador segin ef ndmers de motors

AT 1,18

TIFQ DE MOTORES

| =
5
5
e
2
=
=
B
g
x

ho1 TN
hor X T )

-

para tubos

SOMESSE® 30
T -

Motorizacion

-
-

ATENCION, los nuevos receptares TS 24V DC (1670135 y 1870140) solo son compatibles con los
suministros eléctricos repulades es decir todas los suministres Somdy salvo UPS1a Y GRS,

1



Allm. 1,58

Haxta Hasta Hasta Hasta Masta

maotares pof motores por  motores por  motores por | motones par
tamformadar tansformador tansformador transformador trensformador

Hasia Hasta Hustn Hasta Hasia

mmdlores pof moloret por molomwe por . molores por - mplones por
tmmnsformadar transformador transformador transformador transformadon

Masis Hasta aain Hasta Masia

mutaones por. motofes por  molnres por motoms por | molones por
tramiformadar L nsformador tmmformsdor tmmfomador tramformador
Hasta Hasta Hasta Hasta

matanes paf molones por malores por  matonas pofr
tmimformadar transformador tramformador Tmnsformador

Hasia Hasta Hamta Hasta Hasia

molores por’ moloms por | motones por . molones par | mobiies por
tramformadaor imnsformados transformador tmmsformador tramformador

Hasta Hasta Hasta Hasta Hasta

matares paf  molones por molomes por molores por | matonas por
tmimformadar tansformador mnsformedor (mmfomador tansformador
Hasta Hasta Hasta Hasta

molnr pod molormd por molor por mGioies. pif
tramsfarmadar transformador transfarmadar trandormadorn

1) Mencion motares no compatibles con los receplores RIS 26 DO (integrados o exteriofes)
(2) Mendin controladores especificos para |a vtilizacon del moter codificado
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MANDO INDIVIDUAL RADIO
24V

Cbligacian de insislar =
trarslomrador i e
unacag heemética.

SETOR
NI - Sl

Meutro
Fase

Teda “SUBIDA™

Al presionarla, el estor sube.
Tecka "BAMDA"

A presionarta, ¢ estior baja.
RUEDA

Orientacion paso a
paso de las ldminas.

Tecla STOR | CONFORT

Al presionarla en funcionamiento,
el estor se cheliens en la posiddn deseada,
Al presionarla durante la parada,
el estor al@nza la posician favorits @&
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MANDO AGRUPADO RADID
FIAY

e e =




MANDO INDIVIDUAL Y GENERAL RADIO
24V

A
Sacdi T
antena

1

N ExOTE

Tecla “SUBIDA"
M presionarla, el estor sube.

Tecla "BAADA™
&I presionarta, of estor baja,

RUED
Orientacidn paso a
paso de las ldminas.

Tela STOP | COWFORT

M presionara en funcionamienta,
ol estar s detiens en la pasicion dessada.
Al presionana durante la parada,
&l estoe aleanza la posickdn favorita @
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MANDO INDIVIDUAL Y GENERAL RADIO
24Y

129



MANDO INDIVIDUAL CON CABLE
24V

Tecla “SURIDA”
&) presionarla, of estar sube,
Tedla "BAIARA"

A presionada, el estar baja.

RUFEDA
Orientacidn paso a
paso de las ldminas.

Ledi STOP | (OMFORT e

presicmarta en fun maenio
o estor s defiene o0 |2 poslodn desaada,
Ml presicnarta durante ba parada,



MANDO INDIVIDUAL ¥ GENERAL CON CABLE
24\

TR

CHIO IS 10 CEMNTRALS T 18 CENTRALIS T 1B




MANDO AGRUPADO CON CABLE
24y

132



MANDO AGRUPADO CON CABLE
24Y

0
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MANDO INDIVIDUAL RADIO 230 V
Receptor modulis slim RTS

Terla “SUBIDA"

Al presionarla, el estor sube.
Tecla "BAJADA™

A presionara, ¢ estor baja,

RUED
Orientacidn paso a
paso de las ldminas.

Tedla STOF | COMFORT

M presionarla en funcionamienta,
ol iestar 5 deliene en la podckdn deseada,
Al presionarla durante la parada,
el estor aleanza |a posicidn favorita
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ESQUEMA DE CABLEADO MOCO gAC
para motores 230V

gty | ey |

o200 000

1B REE
B
LILTEIT LYy [T T [T O (e e [y oy

LLAWNPEPIPENAY PENAYPE N LAY FENALY ——




MANDO INDIVIDUAL RADIO EXTERIOR
ESTOR ENROLLABLE




SONESSE 30 RTS

Tecla de
Terla de pmgTTALHin
reglafe manual

Cabie de suministro desconeclable

SONESSE 30 CABLEADO

77 | Doble pulssdor (contacto sece)

=




PROGRAMACION O BORRADOD
DE LOS EMISORES

Parte posterior Certraliz Parte posterion Telis Movimiento corto 0K )

Farte postenar Centralls o Parte postrioe Tells Mawimiento oo (8 )

\__Tecla Prog, T;:cia Prog, Movimiento corle 08
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TELIS (1 0 4) PARA MODIFICAR AJUSTES

Tipo de estor

Diraccion
rotacitn
motor

Orientacién
on rueda
—

Velocidad de
ofientagdn

{EEE

&
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TELIS (1 0 4) PARA MODIFICAR AJUSTES

Movimienta corto
Bajada | Subida

1T

T

LR

Movimiente corto
Bajada | Subida

L ERERRRLA

Prdxima etapa




TELIS {1 0 )

IR RRRRAL

Movimienta corfa

| EENENEN RN

)

Movimiento corlo
Subida | Bajada

Emisores para ajustes no compatibles

1w



AJUSTE MOTOR LT 28
PROGRAMACION POSICION FAVORITA

Mowimients corto — DHJ




iNDICE

PUERTAS DE GARAJE
Dexxo Pro BTS Pkl 3 151
Rseroll™ BTS 152 3 168
Frearoll RTS 59y 160
PORTICOS
Aovia Multi Pro [ ERN
Axovia ool [MIGT 3 180
Eliwo 500 RTS P73 A 185
MANDOS
Keytis™ BT5 ]
Keyzo RTS g
Teclado con tedas RTS [ R
Receptor estdndar fTS 196
Recaptor de alumbrado RTS PIST ¥ 198
\ .
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DEXX0 RTS

1 | Montaje del riel

A - Ensamblaje del fel en dos partes

1 = Desplegar las das partes del riel.

2 = Ensamblar [as dos partes del riel con b ayuda de una apolla.
3 - Fijarlas con los & tomillos de fijacian.

£ instalaciones de techo encalade,

no utilizar los barnillos de fijacion de |3 argolla.

i

o |35 < D < 200
L] = |
v

— > ¥y i | -o<:,,<=. 5

/"II‘ | e || By
| Medir 13 distancia “D" enfre &l punto allo de la puerta v el techo.

A SivD" estid entre 35 y 200mm, fijarle lode directaments al teche,
5“0 es superior 3 200mm, fijarle tode con el fin de que la zltur "H®
83 enkre 10y 200mm.

570" estd incluida enre 35 ¥ 200mm hacer una calocacdn de techo.
5 0 > 200 ulilizar a3
patas de fijaciin

B -Verificacin de |a tensidn de 1a cadena o de la comea
El Dexe Pro s2 entrega con una tensién preajustada.
§i e necesario, 3justar esta tansiin,

L.

wh



DEXXO RTS




DEXX0 RTS

Una vez que 13 instalacidn estd colocada can los topes.
i - Fijar el carro en el rail

B - Iniciar of auto aprendizaje

1= Pregionar b2 tacla “SET™ hasta que 12 [dmpara se ilumine
(5.} La pantalla permanece fija “52"

2 - Presionar las teclas *=* o "+" hasta que el deslizadar del
sistema de fransmisidn s embiraga el arro;

- mankeniendo presianada i teda “~*1a lanzaderd se desplaza en el senfido del demre,

= manteniendo presionads la tecls “+°1a lanzadera se desplaza en & senfido de b2 aperfura.

Al -
e Sehisdddel o
L

3 = Frosionar las teclas “OK" para iniciar o moda de aprendizaje, La puerta se desplaza hasta a la
pasician de derre y efectia un cida completo de Gere Apertur.

- 5 2l auto aprendizaje e comecto, la visualizacidn indica "0,

= 5@l cicle del auto aprendizaje no se desarrolla correctamente, &l visualizador india "80" o "§1”,

Bl diclo del autn aprendizaje puede iniciarse en cualguier momento, cuando el camo estd embragada

y el wisualizadar indica "52".

Durante ¢l auto aprendizaje

= 5 la puerta estd en mavimiento, &l presionar cwalquier teca se detiene el movimiento @ interrumpe
el mada de auto aprendizaje

= 5 la puerta estd parada, al presionar una vez la beda “SET™ se intermumpe &l modo auto aprendizaje.

Ex posible acceder al moda de auto-aprendizaje en cualquier momento, cuanda ¢l @mo estd embra-

gada y 2l visualizadar indica "01".

[ - Memorizar bos mandos a distantia i i i
Hasta 37 canales de mandas. e . -;‘(_- *' -.\.‘r!.'.'.. ;
L ejecucion de este procedimiento | : J LT 58 E I
par un canal ya memarizado provoca % |:| i

&l borradn de éste,
L

wé



DEXXO RTS

0 - Hojas de pragramacicn ¥ de parimetros
Es posible memorizar hasta 12 canales de mandos.
La ejecucicn de este procedimiento por un canal ya memarizada proveda el borrada de éste,
(g Designaciin Valores (omentarios
Po | Modo de foncionamiendo | o ; Secuencid B funcionamiento en modio dere automatico solo es
1 & Gierie Aubdmatics parsiile cuande las ol fatoedericss estdn instala-
das. Es decir Fr= 20 Pa= 1.
En oo clerme automatios, < derre de 1 pusrts se
rzaliza automaticamene después de la dumddn dz [a
Lemparizackin programac en ¢ parimetio "ta”
P | Preavisn de el indicsder | o - Sin preaviso S garaje da & la via pdblica, sebeccionar oblgatonia-
naranja 1 liom praavin de 15 mente con pezaiso; fe1,
[} Entrada de segundad | o 2 Mo dispositivo de 5 s salecciona el vakor o, |a entrada de seguridad no
supuridad s Ber en cuenta.
1: Dispositiva de segur- | 5 32 selecoona el valor 1, la auto compeobacion del
dad con auto prosha | dispositivn s efertla en cada cide de funcicnamiente.
2 : Dispositio de seguri- | 5 se selecriona e valor 2: disposiive de sequndad sn
dad sin aule prueha | aute camprobaddn, ¢ imperative comprobar (d 6
meszs gl romerto fundoramiento del dispositio,
M Sercibilidad de a3 Muy poon sensibi En caso de moddicaciin de este parimetn valor dife-
la deteccion del obsticulo | 1 Foco sersible rentz de 2} e imperative efecuar o proczdimients de
2 - Estdndar medida de esfiserzo al final de b Instaladdn (verficha
31 Muy sensible de werificadin 8z conformidad con ura pusra de usa
dimdstioy para una 2ona rsidendall o insaar una
bama de contacto.
Py | Cido aperbusa parcial | o = Mo wilido 5 el cido de apertura pardal estd validado:
1: iy = Una leve preskin an la teda del manda a distancla
provotd a aperur pardal.
= Una preskin mids fuerte en la toda il mando a
ditancia causard la apertura botal,
h J

wr




DEXX0 RTS

Senlide de Adenamiente
iaon fuara | pueitas Baliesdes

Fijadidn de los codigos de programacidn
[idigy [Designacidn Comentarios
5o Espena de ajuste: Fresionando las tedas “+™ 0 =" del beclado permite pasara b1

Feesionando la teda “SET” dusante x5, 5e irida ol modo st aprendizaje

k] Espisa de ajushe: Freskanar las tedas 4" o =" dd teclado pemite pasar a bo
Sentidz de funclonamigrso | Prestonar la teda “SET" durmnte 5. Inlda o modi auto aprndiae.
motor para l=s pusrias
basculantes y sewionales
b33 Modo auta aprendizaje Fresionando la teda "0K™ se inicia €l cich de aubo apeendizaje:
La wisualizacion de 52 se vushe intermitente durante todo el dcl,
Presionando |3 teclas “+7 o "-" peimile ol manda del motor en
marcha farzada,
Fa Espesa memorzaciin Presionandn una tecla del manda 3 distancla permite asignar dicha
mandi mator tecla al mande del matar.
Presionando en “PROG™ se pasa al modo “espera de memarization
mando alumbeado exteron “Fr
Espera de memorizacian manda | Presionando wna tecla del mande a distancia se asigna dicha tecla al
alumbrado exterior mando del mokor.
F1 Presionandy sabre "PROG” 5o pasa al mads “esperd de memorzaciin
marnidie mitar: *Fe®
L. A




DEXXO RTS

L Diagnosticar un problema

e emegenda, Espera de mandi.

Fijaciin de los codigos de programaciin
1] Espesa de orden
[¥] Apertara de by pueta
(3 Expera dul clerre de la puta
g [igme de l2 puera
5 Deteccion de um absticulo Vrualizacidn durante la deterddn de un obstaoulo ¥ dusmnte 305,
L1 Entiada de sepuridad adiva Veuabadén durniz ea maade de movimiento o dumete un ovimieato,
by fa seguicad esta actha,
F1 eddign send visibie mientes b eplada e seurided ade doive.
g Sepuridad cntacte pértico athve | Wiwalzaodn dumnte e meade de movinedio o dumete un moimRl,
ren e sejuidad eta aitha,
La visalzacdn estz mantenida 2n cozato el comlacin pédim 52 quate edieno.
3 | tuto comprobaddn de dispositivn de | gogiminduar kdeaindslaanh in de s 2 eqridad.
sigudad pendiene, miindn efenain de 3 aniacamprobacin de s dispidws e guridad
[ {ontiol par @ble permanente Indica que la entrada de mando sin table estd adivada permanzr-
Lemente {contacte demada). Los mardos procedentes de ke mandos
a distancia radia estdn prohibides,
{d | Funcnamients gracks 3 una batera




DEXX0 RTS

&  Diagnosticar un problema

Fijacian de los codigos errones y averias
(idigy [Designacidn Comentarios 0 hacer?
] fuerza mdzima Durante o auts aprendizafe, 1l | Verficar que of squilibeade y o fundoramien-
Aanzada puerta requicre un esfuere | e manual de la puerta san e
considessbile para el motor

Er | Entrada de seguridad

Visualizackan cuande la entrada

[omprobar que rirgiin objeto sea detetado

activa permanentemente | de segunidad estd activada par los sensores o la bama de contaclo o palpa-
durants mas de 3min dor. Verlicar que el walor de "P2" sea segin
o dispositive ronedado 2 B3 entrada de segu-
ndad. En =0 de cdlulas fotoeldcinas com-
prokar que eitin pefectamenta dincadas
Ek | Delero aute commprobacdn | La suto comprobacian del dis- | Verficar que o wakor de "P2" segin el dspod-
dispoiiteg d2 seuidad | positive de soguridad no o8 | the conedtada a |2 entide de wauedad s -
satisfactoria redn. En cxo de células otoeladricas mmprabar
que astén paractamente alinzada.
Eb | (ros defectos y averizs | Estos codiges comespondena | Cortar el sumiristra eléctrico {principal + batena
diversas averizs di lataneta | de emengendal, sperarunos minuts  wiver a
14 electFinica raniitar | comente, Hechiar un o de auo
aprendizaje. 5i el defecka persiste, contactar con
ol sendck de austenda bicnica de Semfy
L. A

150



DEXXO RTS

Eliminacian de los mandos a distancia

Valver a iniciar todos los 4justes

L R e
% _;QE_ 5> ?
e 51




AXROLL™

1 (ableado

Respetar las normas de instalacidn eléctricas asi coma los puntos siguientes:
I cortar el suministro eléctrico antes de efacluar cualguier intenvencidn

B utilizar cables fexibles.

W conectar la toma de tierra,

no debe efectuarse
ninguna traceidn en la
placa de bomes

brea b8 ilemination
i
[

e La hama de sensores
Tierra @ resisliva
Fasa

Disposilivo
Neuro Protecciin

contra caidas




AXROLL"

Confiauracin alumbradal |uz intermitente inlegrada de cobor narnja. (10030)

L seddn de los cables s suminisa a bk infoemative,

Antl-caida: Conectar bome 1, -7
Paner &l pardmetro B3 4 0y,

DOWTRE LA A

-
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AXROLL™

2 Posametrizglin

N Mic
- Tedas de
~ desplazamiento

e los valores.
Las teglas "+ "ou"="

by permiten modicar el
Aot valor de la parametriza-
permiten navegar en el mendy. | tidn. El ultimo valor s

: reglsta automdticamente

visualizar la parametrizacicn {1 visualizacion pema-
deseada, nece fija mientras se

presionan las techas.)

i Para volver al mend presionar las teclas " "o " J" hasta volver al
valor (1 {u otro valor que indique el estado de funcionamiento del produc-
to) o tras 1 minuto de espera.
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AXROLL™

2-1_Mjustes FUNCKOHAMIENTD

Arites de cuabquier parametrizacian, es necesario haber ajustado los finales de recorrido del mator.
8 el products funciona con el sentido inversa descanectado de la cordente
eléctica e invertir of cableado mator. (Eorne 7y )

Referirse al folleto explicativo del motor para ajustar el sistema de los finales
de carrera.

Su puerta solo estard preparada para funcionar despuds de efectuarla

parametrizacion complata,
El manda Axroll s entrega preprogramada directamente de Eibrica con los pardmetros suientes:

= mode de funcionamiento “seouencial” Pﬂ = 1DE__ —

= entiada de ssguridad 1 barra palpadora | F l L 1 DE__

- aulo comprobacian par 12 bama palpadars | PE . ﬂa_

\PEI-100)

Registrar el codigo (Axroll puede registrar vn méxime de 32 conales)

~ 3s
2 )~

Presionar la tecla del mando a distanda a programar y a la wez la teda +" del mande
Aoeroll durante 35, hasta que aparezcan guiones " -.-",

Eliminar los mandos (Si es necesario) Presionar la tecla =" del Mool

gl o[>

L

los guiones * -.-",
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AXROLL™
1-1 Ajustes de los tiempos de funconamiento

[EO]

Al presionar 3 tecla *+" o “-* se modifica el tiempe 1 segundo.
© 2 segunidm (i A e pleta inkerior @ nin
. nqupﬁghm_:m*rm;ﬁm-
= 30 segunin paa dla de poarla enle 1000 § L.000 mm

mm al pardmetro G con la tecla "
Su puerta estd en estado de funcionamienta.,
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AXROLL"™

3 Instruccdiones de funconamiento

W lista de instuccianes de funcianamiento provistas par Axoll que permiten |a visualizacidn
y &l diagnistico dpida del estada de la instalacién,

CODIGOS:

IET pgrol) psperd un comando

] Apertura de la puerta en curso

&= Espera antes dal cierre de la puarta

I cierre de 1a pUBrta en curso

IEE cerula apertura aculta

IEBl céiuia cierre oeulta

TET célula ADMAR oculta

Movimiento de la puerta forzado por el teclado

IEH) puesta en marcha de I parada de urgencia

A auto camprobacion de seguridad en curso

IC8 contact permanente en la entrada “5TART"

7] Espera antes de valver a Invertir el motar

CODIGOS FALLOS

IE1 Falia de seguridad a la apertura {Contacto siempre ablerta)

{E falin seguridad a la clerre (Contacto siempre ablerta)

TEd| ranie segurigag ADMAP (Contacte siempre abierto)

m Error auto comprobacidn en la entrada seguridad 1

TEE] Error auto comprobacidn en la entrada seguridad 2

TEE] Error auto comprabacidn en la entrada seguridad 3

IE7 12 intensidad supara el suministro de 2y V (damasiadas accesorios conectados)

] Tiempo de funcdonamiento *To® demasiado corto o finales de recornido motor alcanzados.

CONTADORES DE CICLOS
[0 becenas y unidades
lﬂmum ¥ tentenas
'_”?l Cemtanas y decanas de mil

CONSUMOD DE LOS ACCESORIOS
@ Potentla comsumida en Watts De "o & Yo9” Watts
e
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AXROLL™

Histdrico de los 10 ditimos fallos

m] Wer chdigos de fallos en pagina anterior

Reiniciar el mando Axroll después de la aparicidn de un fallo

Para eliminar los cadigos de Tallos debe selecdonarse el pardmetro fad
¥ & continuadidn mantener presionada la teca "+ " durante 15,
hasta la aparicidn de "= ="

Para las chdigos de fallos de I 5 I -

Una wez corregida el falle, no es necesana eliminar el cadigo de fallo del histdrioe para wolver
de nuevo a un funconamiento normal,

Para las cadigos de fallos de 1ES] 5 EH -

Una ver cormegido @l fallo, es necesaria suprimir @) cddigo de fallo del histdrice para yolyer de
nueyn a un fundonamiento narmal,
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FREEROLL RTS

1  Fjaddn y cableado del Freeroll ¥

Fijar el Freerall a la pared y cablear
seglin el esquema de al lado, antes
de conectarlo a la electricidad.
CELULA REFLEX

{Quitar ¢l puente entre 10 bomes i y Tig y
conectar de la siguiente manera :

= bome 1 da 13 célula en Tio

= bome 2 de la célula en Tn

- bome 4 de la célula en Ti7

- bome 5 de I3 célula en T8

5in célula: Puente entre Tip y Tid
Sin stop caida: Puente entre Ty Ti2

iv
§Fd ¥z €9V @5z mxP =c:z

las teclas "Subir™ y "Bajar” del Freeroll

F Poner la persiana a media altura mediante

Placa de fijacion del emisor barra sensible

—

Conectar el conector de 1a barra sensible en los dos machos del cir-
cuito electrénice del emisar barra sensible.

Despuds fijar la tapa del emisor bamra sensible mediante los tornillos
suministradaos.




FREEROLL RTS

[ ] ; | Fijar el imdn superior: La puera debe gstar
completamente abierta, (final de carrera alto).

Quitar la pelicula de proteccidn posterior y
— atornillar el imdn - al riel respetzndo al
Jomn ail menos una distancia (altura) de somm y

alineando al riel.

Fljar iman Inl‘eﬂur. la puerta debe estar
final de recorrido bajo).
Quitar la |:|EI||:uIa de proteccion posterior y
atornillar el imén al riel respetando la alineacion
= con el emisor barra sensible.
Llos imanes se emplean para activar ¥ desaclivar la barra sensible. Deben estar colotados coma
\ se describe & continuackin y nuca deben retirarse, (Gestidn de la autanomia y de la se-gurmad!;

a = Pulsar la tecla O y abrir completamente la puerta
b - Pulsar la tecla o  abrir completamente la puerla
Sin presionar con la barra sensible
€ - Abrir de nuevo totalmente la puerta, pulsande la teda o daspués comprobar si
el funcionamiento de la barra sensible en bajada es comecto.

5i la barra sensible se desplaza hacia arriba, invertir los cbles en los bomes TEy Ta, )

-

peidn alarma: activar la alarma
ATEMCION L puerta debe estar compleamentz ebisita pars ectiver b alamma.
Maateaer presinnada 1 teca §-E-( {zzul) hata que ol indicador e mlor nesand, Botén S-E-C
okeada justi-ancin de 2 Lecl3, deje de ester imermitzma y 5 mastesgd fin,
e [N bip s0nard cuando ef indicador de oodor naranja se apaguc; ka alarma funciona,
L3 alarma e activa durante 5 minutas 5i la puera se abre manualmente por encima
del imdn bajo. Fara detener la alama, pulsaruna tecla de un mando a distandia pro-
\_ Rramadn.

F'ulsar la tecla "Prog BTS" de la tarjeta "RTS"

n dos I'I1II'|IJII|§ putsar la tecla del mando a d.stancia que
hasta que ese encienda de el indicador roja

se dhesea programian. B indicador luminoso se vuelve
Intermitente dusande 55., el ermisor estd programale.




CONEXIONES ELECTRICAS - AXOVIA 220A™ PRO

Verificar que la instalacidn de la cancela es correcta antes su motorizacidn.

{ableado de bos motores -

/1\

© Conexiones de suministro eléctrico

€© (onexiones motores
/1, Respetar los colores de los cables segin Ia posicidn de los conectores

Hectrtieiica inslalada en el motor de 1 Bquienda Electrinica iristalada en el motor de 13 desicha

El mator L1 estd instalada en el pilar de la puerta,

M1 / M1
fue primera s abre y despuds se ciera. I
'-‘?1"': — e e
=
%{-:— — | T — —
J'-,-tr o ——
e e
e T | e
| e { i
L ARl C B aln ™
| ]| [ | ]
= [E]
e ; 5
, - = "
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CONEXIONES ELECTRICAS
AXOVIA zz0A PRO

Antes de |3 puesta en marcha de los ajustes

‘ Los leds 1y 4 estdn encendidos de manera
| permanents,

| los leds ¥ 3 estdn
apagados.

Descripcion del funcionamiento de los indicadores luminosos
Led 1 (On/Off)

Apagado : electronica apagada

Encendido permanente : electrénica encendida

Intermitente lento :  puerta pesada

Intermitente rpido : térmico mator o corto circuito en la salida motor,
Indicador Led 2 {Auto)

Apagado: mado secuencial

Encendida parmanente : modo secuencial + tempo de cierre

Intermitente lento :  memaorizacion del tempo de cieme

Indicador Led 3 (Atencidn)

Apagado: ninguna entrada acliva

Encendido permanente: célula o mando exterior o emision de radio en curso
Indicador Led g (Prog)

Apagado: funcionamiento nominal

Encendida permanente @ aprendizaje

Intermitente lento: deteccion de proximidad activada
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MEMORISACION Y ELIMINACION DE LOS MANDOS A DISTANCIA
AXOVIA 220 A PRO

Memorizacion de los mandos a distanda

@ colocar el mando a distania sobre la
diana dibujada en |a tapa

© Mantener presionada la tedla a
memorizar hasta que el led del y esté
intermitente

€ Dejar de presionar la teda: Ya esta
memaorizada,
@ Pulsar de nuevo (antes 10s.) sobre [a
tecla memorizada hasta que el led
& 503 intermitente lenta

En cada mando a distancia, |a primerz fecla memonizada emitird la orden de apertura
total o peatonal.

Pulsadon larga: Apertura total
Pulsaddn corta: Apertura peatonal
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FASE DE AUTO APRENDIZAJE

AXOAXOVIA 220 A PRO
Para el Axovia 300 A: Antes del auto aprendizaje cobocar los topes: ver pagina 21

[ &El auto aprendizaje el recorrido de la cancela debe efectuarse durante 2 cidos |

completos de aperuraltierre
la memorizacidn del recorrido se efectila a una distanda normal, alejando el mando
a distancia de la marca dibujada.
; : ¥o0
@ rulsadin prolongada 2 3
sobre la tecla del ] H led 4 estd
mando a distancia encendido. La cancela se abre
memorizada para la [DII lentamente hasta los topes
apertura total. -
o O
© Una nueva * 2 3
pulsacién La cancela se cierra, primero
prolongada en la teda una puerta y después la otra
memorizada - uﬂn-]lu
Las puertas se cierren
€ Eiectuar 1 ) simultineamente
un segunda ticlo de * OO0 0
aperturalcierre 2 3 4

I]]Il B led g se apaga

ol % Pl;fase de auto
@] I]E aprendizaje estd
realizada

& En caso de interrupcian de los dos cidos aperiuraiciene, el proceso se tras-
pasa hasta la proxima apertura completa

Si usted afiade mandos a distanda adicionales, proceder de |a misma manera:
= memorizacion del mando a distanda + fase auto aprendizaje
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PROGRAMACION MODO AUTOMATICO
AXOVIA 220A% PRO

Programacion de ajuste del modo automatico

({Unicamente después de auto aprendizaje ver p. 164) E1 led 2 estd apagado

€ Foner el mando debajo de la diana y £l led 7 se enciende
mantener pulsada la tecla programada hasta

que el led 2 5e encienda * 000
1 3 4

Il
,'

©0ejar de pulsar El led 2 parpadea
a!k—’i-. (00 @
33 a
© igjarse del motor y pulsar 1a tecla El pértico se abre completamente
memorizada para que abra las cancelas hasta los topes
s
¥ o o ))
7970 ®mp
(@ Una vez abierta las cancelas E' led 2 queda fijo,
esperar el tiempﬂdeseadnywlv$ : Rl o

a pulsar la tecla memorizada para
cerrar las cancelas,

Conforme la norma EN 12453, el modo automdtico requiere la instalacidn de un
juego de células fotoeléctricas, de luz de lor naranja y alumbrado de zona
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CAMEIO A MODO AUTOMATICO
AXOVIA 220 A PRO

Pasar del modo automatico al semiautomatico

€t led 2 encendido Hﬂ! o]
3 4

© (olocar ¢l mando a distancia sobre la I led 2 se apaga el modo
diana y presionar la tecla del mando a dis-  semiautomdtico estd activado

lanca
*nfm@
2 3 4

Eliminacion de los mandos a distancia

@ Presionar durante 7. Los I; mdmadnres s iluminan
sobie la tecla con una #
varilla fina (tipo dip, 1 ‘ 2 4
profundidad 2cm) 2

a
€ Dejar de presionar la teda Los indicadares 2,34 s apagan
O O 0
1 2 3 4
2 Seindica que la eliminacian ha
a sido efectuada

ok e
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INSTALACIGN Y CONEXIONES ELECTRICAS
AXOVIA yooC

Instalacion

Topes
la cancela debe permanecer en posicidn de parada por los fopes
fijados al sualo para que su recorrido esté delimitado,

Montaje del Axovia
Colocar el Axowia sobre las davijas :
(omprobar que la brida (zona plana debajo del motor) se encuentre a una
altitudméxima de 25 mm sobre del suelo

& Es necesario cortar la corriente antes de efectuar cualquier intervencidn en
MAxovia gool.

/A, Respetar el color de los cables
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CONEXIONES ELECTRICAS
AXOVIA gooC

(onexiones eléctricas

Desbloquear el motor colocando la empuiiadura hacia amiba

/I, Wunca cerrar el portal en movimiento
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MEMORIZACION Y ELIMINACION DE LOS MANDOS A DISTANCIA
AXOVIA 4ooC

omlor.ar &l mando a distancia sobre la
diana dibujada en la lapa
Mantener presionada la tecla a memorizar
hasta que el indicador PROG parpades rpido
{el indicador 1. se ilumina mientras se presiona)
eﬂejar de presionar 13 tecla
Pulsar de nuevo {antes 10 seg) sobre a tecla a memarizar
hasla que el indicador PROG esté intemitenle de manera
lentz (¢l piloto - se iluming misrteas se presions 13 teclat | Y
ainllarh tecla, estd memorizada RL
Eliminacidn de emisores
€ Presionar 7 seg sobre Los  indicadores 52 iluminan
la tecla pulsador con B 2 2 2%
una varilla {tipo dip 1 1.2 3 4
profundidad 2
aprox. 2 cm) 2
Q Soltar Los indicadares L2, 13, Ly se apagan
D60
i 2 3 4
2 Se indica la finalizacidn
2 del borrado
L &
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FASE DE AUTOAPRENDIZAIE

AXOVIA gooC

Fase de autoaprendiza

Fl autoaprendizaje del recorrido de la cancela se realiza durante 2 ticlos completos
de aperiuralcieme

la memarizacion del recorrido se efecida a una distancia normal, alejando el mando
a distancia del motor

€ Presidn prolongada
sobre a leda del =

mando a distancia L3 cancela se abre lentamente
memorizada hasta eftope
© Presionar otra vez
sobre el botdn memonza #
do

|a cancela se cierre completamente
aimpezar un sagundo ciclo
aperturalciera m «u

Thiz Mfinal del sagundo ciere
m= gl piloto PROG se apaga

T

:..., = |a fase de autoaprendizaje
- estd efecluada

En caso de interrumpir los 2 ciclos de aperuralderre, el proceso se aplazard
&yvuhﬂaﬁ' a coger en la prixima aperfura completa

Para afiadir mandos a distancia adidonales, procedear de |a siguiente manera;
L Memaorizacion del mando a distancia + fase de autoaprendizaje
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CAMBIO A MODO AUTOMATICO
AXOVIA gooC NS

Modo automatico

El indicador AUTO estd apagado

°[ulmarel mando a distancia H piloto AUTD
sobrz [3 dizna dibujada y presionar 5 ilumina
Unta vz de manera prolongada sobre
[z tecla del mando a didianda memarizada
©
Bl indicadar &UTO
©solter se ilumina de maner
intermitente
Oniciar 1a apertura con el
mando a distancia I m
La cancela se abre
totalmente
[uando la cancela esté abierto,  indicador AUTO
esperar el tiempo del esté fijo
temparizador designada, !
y empezar un orden de
cierre,

Conforme a la norma EN 12 453, el mode automatico requiere |a instalacidn de un
juego de células fotoeléctricas, de una luz naranja y de alumbrado de zona.

. "
m




CAMEIO A MODO MANUAL
AXOVIA gooC™

(ambio del modo awtomaticn al modo manual

Cambio del modo automdtico al modo manual

@ £l indicador AUTO estd encendido

© olocar el mando a distancia
sobre |3 diana dibujaday
prasignar una vez la tecla
del mando a distancia

B indicador AUTO s
apaga. El cambio a
modo manual estd
realizado




ELIXO 500 RTS 24 voltios

« {oger 1a pleza de plistco semicircular

« (odocarla en ef lugar previsto a tal efecto en la parte externa del motor

« Marnillar 12 empunadura de desembrague con fos 2 tomillos suministrados.
= Poner af tapa tornilles de plastico.

5 ’

+ lUna vez instalada la empunadura de destlogquen
girar 1 Nave hacla [a izquierda un cuarte de yuelta,
« Despudés, girar 1a empuiadura de desbloguen hacia la deredha,

L -y 2 ll Ne empujar &l partal de
A mangra forzada,
Acompaniar su

movimiento durante
las maniobras manuakes.

3  ([ableado antena

= {odocar el cuerpo de la antena en fa reglota n® 10,
« {olocar al renzado de la antena enlla reglata n® n

-
‘ﬂ-




Elixo 500 RTS 24 voltios

3  (ableado de suministro eléctrico

* olocar ol cable de red 31,5 mm2
en hos bornes: 33- Neutro y 34~ Fase

» (ableado segin la posicidn del motor,

A | Matorizacidn a la izouierda Matorizacidn a la denecha (B
(able Borne Borne

Conexidn Rojo 1 2

Motor Azul 3 1

Conexian Marrén [ 7

Fin de Rojo 7 6

carrera Negro 5 5




Elixo 500 RTS 24 voltios

&  (Gmo memorizar un mando a distancia

+ Presionar 2 segundos sobre ¢l botdn - »
de programacidn de calor rojo situadr:- ® .2 min.. .
a la derecha de la pantalla LD
= El pilofo rojo se ilumina de manera
"permaneanta”
* Pulsar el canal del mandg
a distanda que permite controlar
la medorizacion Elixo 5o,
=+ El piloto rojo esta intermitente,
el mando a dstanda ya estd memornizado
Para afiadir otros mandos a distancdia :
= Basta con repetir esta operacidn para anadir otros mandos a distanda..
\, v
6  Autoaprendizaje
Antes de “iniciar” el autoaprendizaje, cerrar la cancela.
« Para ello girar la empuriadura de desembrague a la izquierda.
« Empujar suavemente la cancela hasta ofr un "dac”.
« (irar la llave un cuarto de vuelta hacia la deracha.
+ Sul debe aparecer en la pantalla de la motorizacion.
= Entonces, presionar 2 vecas la tecla O situada a la derecha de la pantalla.
=+ |tilizar las teclas + y = de |a unidad del mando para acceder al mend Autoset.
= Presionar la tecla OK para iniciar el autoaprendizaje.
& Bl portal debe efecuar 2 ciclos completos (1 cicle = 1 apartura y 1 cerre}
[1] =2
. v f:"
l_j
1
=[]
S0
&
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Elixo 500 RTS 24 voltios
(onexion de los accesorios y periféricaos

1  luz namnja auto intermitents 20 M, goss2.

:_ S e R e =
-uﬂatinrulpuentel_ """""Jl \

entre el 7y
cuanda instalamos
celulas fotoeléctricas

%%ﬁ \

76




ELIXD 500 RTS 21 voltios
(onexion de los accesorios y periféricos

7  (#lulas fotoeléctricas - sin autocomprobacidn

| f

AN
=]; s[z]a[=]=]=]
S ST B

---Retirar el puenta : -
entre Hmlh TR |

tuanda instalamos

celulas fotoeféctricas
I
o OV ﬂéwggga
CE CR
N, r
3 [N




ELIXO 500 RTS 24 voltios
(onexion de los accesorios y periféricos

g Teclado de oodigo ton conexion

L) €] 2
o [T

5  [ontacio de llove on tonoxign de cable

|
i

lMﬁmu- A L
oy - -ulhu':lua-ﬂ---
B A B
+.




ELIXO 500 RTS 24 voltios

Parametrizacion

& si e efectia un cambio de pardmetros tras el autoaprendizaje, asegurar-
se de cumplir la conformidad de la instalacidn,

Men [visualizaciéa]  alor | Ber detack | Comentario
Idinma [iioma): para elegir e idioma de visualizacian de los datos en [ pantalla de 3 unidad del manda.
Franads {Fra) [ W |
I 5 (g
Espariol {Esp)
Hemin ()
Ealiano {ita) [ [
Hutoaprendizaje [AutoSet]: para inidar el autoaprendizaie del recorrido de fa cancela.
Farmetros [MAM]: para modificar bos valoees de velocidad, desaceleracidin y del par mator.

Tiempo de deme Be3anns | wms | Auste del temporizador del ciere autimitios fsi
aulomifian [tcA) | | ek activada e Lofic)
Par malie apetuea De th 3 oo B | Elejsteclocbr el par ok s nacesato pas
[c.0lk] | ol desplazamiertn del porial esta reakizado,
Par ok dierme D 143 00% wh | Dusante ol atoaprendiaae, Remitise ol iy
[ FEH] | | “Wasiizadin
(Parmotoraperturay Do d 9% so% | Kuste d los vaoos dal par mator dusnts o
desaceleraitn | funceanariiertn d la mebarzacidn® i pa el
| ajuste d2 hos valomes g2l par motor,
Par motor demey  De %3 oot ah |
desacleracion
[ FErM s ;
Tempo veboddad nomal e %22 min B | Bbempo desizheacin en sberrs y cene s cbiene
en abertum [Lu It FEM) | ockfcands o “Sempe de veboddad mmel®
& T Bevsazmin 6| Qarkomsimpt s effinpo de oo 2 -
Tiempa wehoddad nomal | e nonmel, s cork s o Semgu e chsarebmaid, .
e ciere [t 1L FE) | iz crainco v i o e e e 55, e
| g e e e 3, hayque o
| *tempoeimicd nommal des,
0~ Ninguna desaceleracios 1| o= Velocidad normal
Teiddad de desmiencdn 1 - Desaceleracian 1 (V) |1 = Velocidad media
[t raLL] 2 - Dasacelirarié 2 (13} '1 - Velockdad lenta
L 3 = Desaceleraian 3 ) 3- Velocidad muy lenta )




ELIXO 500 RTS 24 voltios

Parametrizacion

("Menii [visualizaciin]

alor

| Fur defcto | Comentario
Ligicn [Loic]: para elegir el mod de fundanamiento del motor y de sus perifinos.

(e adtomli N: ketiva el geme QFF | B ciemme dl portal se raliza aulomdboamerte
fuct] autamiian Iras I dasacifin del bemporizadar prugramas,
(FF: Desactive ¢ ciarme
automdtico
5 Farans [ Fasi] O AfalaWpcas pasos | QFF |3 pasos = funoonamienko an modo semiau-
tmdtio (ver *Manual & utilizaddn® pal.
OFF: hetiva la Mgica & [ pazis = Femcianarmiznte en mode seceencil
pasas | (veir sanuel d'utileations p, 3},
Foquea dz impulses T T aperiura s P | Toswpaobin Al T apert rn e A
[FF: Ningin | de,
funcoramiento de e ON: En cere slo OFF | En e, pamda @ imerion del mavimizio, En
lulas aperura, il inadis.
Fotoekictricas [cELLollY]  OFF: En apertura y en En cieme, parada & imversion del sovimianto
tiarre, I ez que bas cilukas ya o estin ocultas,
Frs apertura, parada y reanudacidn del movisien-
| | o una ez que bas células v o estin oot
Feha el T Artfea el autocenprc- OFF | Verel eaquema o B (oreion e 135 Godas (o
fotnelctrics biacidn de las células autommprbadin pg y K.
[tE5% Phot] OFF: Desactive la setoam-
| probacion de las odluls
Wit de portal abierto  ON: [asabdaenim s |
[ck ah] bames 1y 15 estd oefipe- |
ratl3 come pilolo de portal Lo preases |3 o masenyd iermienle s fkovina durare
atierln. | | aprmmaremente jeantes e aranus o |3 eforizacde,
FreauEn H: Con preie OFF | S presvise: la luz nassnja infermitentz se
ilumina 3l arrncar I3 moborizacidn,
[FF: Sin preaviso
O Rundonzmienio ma amdn Fundonamiento en modo hombe prsente, sk
AEion cortinud sk vk, GFF | con un manda con conexion de aBle: el mo-
[hokede HortE] (F: Randonarion on migntn fetinga mientas la tecla del manda per-
Frpuses, egin Kgha 30 pn . el prsonad.
N A




ELIX0 500 RTS 24 voltios
Parametrizacidn

Sefecade STURT-CU0SE (H: La entrda entre las N

Menil [visualizacidn]  Valor | Bor defaco Comentario

[MSE: e penférico conedtady entre s bomes 71y

apertura peatanal.

[ - cloSE] beiies 11y 22 funciand 2 v el o e el poral,
oo (05, [
0FF: la enfrada entre las |~ OFF | STRAT: el periférioo conectado entse las bomes
bornes 1 y 12 fumciona |1y 22 permite un fundonamiento en moda
oomo START. | sacuencial de la motorizacian,

hpertura peatonal (H: Activa la apertura Funcicnamiento de la apertum peata-
peatanal. nak: un impulso corto cawsa la apertura
(IFF: Dasactiva la | parcial del poral y un impukso laro

| causa 12 aperur complata del partal.

Tiempo de apertura fije: 75.

Predefinida [PrEdEFinle] : para reimidar el mator (valores por defact en slida de fbrica).
L




NOTAS
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MANDOS A DISTANCIA KEYTIS™/KEYTIS

Fm;ramﬁﬁn de los nueves mandos a distancia SOMFY
wn mtnn:aﬂums existentes Axorn/AxoviallAxroll

F'u!nr radic

Keatis™ 2 RTS-Keytis™ 2 RTS-

'/ el:un un destomillador, facer contacto enbre
la banda ADR v 12 pila: el indicadar lumingso
estd intermitente,

CAMEIO DE PROTOCOLO

ouunur ¢l clip de personalizacian del mando a
distancia y 12 tapa.

o 1 lado del soporie de la pila,
lacalizar una pequena banda llamada “A0R™.

manda & distancia que desea programar:
el indicador luminoso se apaga.

9 La tacla de su nueva mando 2 distanca estd
ahora canfigurada segin el mismo protocala que
las anteriones Keytis 2 y & teclas. Ahora pueds
programar el batdn del mando a distanda sobee
si matoeizadan (dfinstruccidn metor).,

Para vahver 2 una configuracian con el nueva pratacedo radio, efectuar de nuevo la misma operadn,
INFD: cada tecla del mando a distancia es configurable de manera independients,
B - tecla 1 —me fxom 50 {Anterior protocala)
1ecla 7 —mee Ayl 2200
Todos los motores de nueva generacidn "NS" son directamente compatibles con
a5 nueves mandas a distancia,
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MANDOS A DISTANCIA KEYGO RTS

Pulsar Iz barra de ADR a |3
derecha v hacer contaco con
I pia.

En 1o segundos, pulsar sabre |a teda

del mando a distancia que desea programar,
[uands o indicader luminosa se apague, &l
protocolo estd modificada,

£l manda a distancia ahor pueda ser
pragramada.

Verinstrucciones dal automatismo,

Manda

Para volver a una configuracidn con 2l ausvs protocolo rdio, repetir |2 misma opercidn.
INFD ; cada fecla del mando a dislancia es configurable de manera independienle,

L
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Programar un teclado con codigos a una persiana enrollable

W

Tedado blogueado e Tedado desbloqueado
L

Parte pasker
ior Telis

@@

sbloguear e mdlgn

Actrvar el motor Movimiento corto

Movimiente corto - 0K )
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Programar un teclado con cadigos a una cancela

3 Memorizacitn con un mando &xovia

I 19Q

Deshloguear e cﬁd]

Mantener presionada la tecla del teclado a
grabar colocando ese ledlado sobre la marca hasta
que los indicadores luminosos PROG de motosifixmna
estén intermitentes.

El indicador luminoso se

apaga. 0K
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(ambiar el codigo del receptor

¥ 1 m“ 0

9 @

Desbloguear el codign

Gratar el nueve codigo &), gA6n

06664

Introder of codigo por 12 vez

H indicadaor
luminoso se apaga

ﬁe&hlnquear el codigo 5
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Receptor estandar RTS

Pulsal sabie Png il uuhudm 3¢ lhamina El indicador estd intarmitente 0K
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Receptor de alumbrado RTS

2  Memorizadon de un mando a distandia
- TG

(st s Prog, B inicaror s fumina.

3 Elimim:i&n do los emisoros
1 SEEUn 5 segundos

F

'

Hﬁhnarsﬂhm Prog. [ indicador se dumina. Hindicador estd imtenmitente. 0K
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somfy.es

[Mspone de un equipo de lunes a viemes de

Bh3o a 12h3o y de 15h30 3 18h30

salvo dias festivos

También por teléfono 93 4Bo 09 00 , fax 93 474 07 38
Y por correo electndnice area.tecnica@somiy.com

sOmfy.






